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FIG. 19
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TABELLA CONNESSIONI CAVI - AGO1 WIRES CONNECTION TABLE AGO1
SECTIONAL DOORS (CU 24V RT)
ID Description Cable type Lenght (1m to 20m) Lenght (20m to 50m)
1 Main power supply 2x1,5mm?2 2x2,5mm2
3 Hashing light FROR CEl 20-22 2x0,5mm?2 2x71,0mm2
5A Photocell TX CEI'EN 50267-2-1 2x0,5mm?2 2x1,0mm2
5B Photocell RX 4x0,5mm?2 4x1,0mm?2
4 Key selector 3x0,5mm?2 3x1,0mm2
2 Antenna RG58 max 20m
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PULSANTE APRI-CHIUDI (N.O.) /
PUSH BUTTON j ANTENNA
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LAMPEGGIANTE - SPIA
PULSANTE STOP (N.O.) E\ - PSHING LIGHT
STOP BUTTON T max
ALIMENTAZIONE FOTOCELLULE
PHOTOCELL POWER
+ 24V-=—= max 300 mA

FOTOCELLULA
PHOTOCELL
DS (N.C.)

ATTENZIONE: Usare Lampeggianti autoscillanti (Art. SWIFT)
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ISTRUZIONI D’USO E DI INSTALLAZIONE
RAMPART 600/ 1000

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE

Il sottoscritto, sig. COMUNELLO LUCA rappresentante il seguente costruttore

F.lli COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Italy

DICHIARA che I'apparecchiatura descritta in appresso:

Descrizione Automazione elettromeccanica per portoni sezionali.
Modello RAMPART 600 / 1000

& conforme alle disposizioni legislative che traspongono le seguenti direttive:
e direttiva 2004/108 CE (Direttiva EMC)
e direttiva 2006/42/CE (Direttiva Macchine)

e che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche tecniche di seguito indicate

EN61000-6-2 + EN61000-6-3

ENG2233 :2008

EN301489-1 + EN301489-3 + EN300220-2
EN60335-1 :2012

EN13241-1 + EN12445 + EN124563

ed emendamenti successivi

Ultime due cifre dellanno in cui & affissa la marcatura CE - 14

Rosa (V) — Italia
01-09-2014

Inoltre dichiara che non e consentito mettere in servizio I macchinario fino a che la macchina in cui sara incorporata o di cui diverra
componente sia stata identificata € ne sia stata dichiarata la conformita alle condizioni della Direttiva 2006/42/CE e alla legislazione
nazionale che la traspone.

Dr. LUCA COMUNELLO —
Legale rappresentante della FRATELLI COMUNELLO s.p.a.

Fratelli Comunello S.p.A.
Azienda con Sistema Gestione Qualita certificato
UNI EN ISO 9001:2008.

(Certificato n® 50 100 11235 Rev. 01)
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1 AVVERTENZE

1.1 AVWWERTENZE PER LA SICUREZZA

I presente manuale di installazione & rivolto
esclusivamente. a personale professionalmente
competente. E necessario leggere tutte le
istruzioni prima di procedere all'installazione.
Tutto guello che non & espressamente previsto in
gueste istruzioni non e permesso; usi non previsti
potrebbero essere fonte di danni al prodotto e
mettere in pericolo persone e cose. Il costruttore
declina qualsiasi responsabilita dall'inosservanza
della buonatecnica nella costruzione di serramenti,
nonché delle deformazioni che potrebbero
verificarsi  durante 'uso. Conservare questo
manuale anche per utilizzi futuri. La progettazione,
la fabbricazione dei dispositivi che compongono
RAMPART ed i presente manuale rispettano
pienamente la norma vigente. Considerando le
situazioni di rischio che possono verificarsi durante
linstallazione e 'uso di RAMPART e necessario
che anche l'installazione avwvenga nel pieno rispetto
di leggi, norme e regolamenti; in particolare:

1.2 AVWERTENZE PER L'INSTALLAZIONE

e Prima di iniziare linstallazione verificare la
necessita di ulteriori dispositivi e materiali che
POSSONO servire a completare 'automazione
con RAMPART in base alla specifica situazione
d'impiego.

e |'automatismo non deve essere utilizzato prima
di aver messo in sicurezza il serramento.

wN =
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¢ || materiale dellimballaggio deve essere smaltito
nel pieno rispetto della normativa locale.

1.3 AVWWERTENZE PER L’'USO

e Non eseguire modifiche su nessuna parte
se non previste nel presente manuale.
Operazioni di guesto tipo possono solo causare
malfunzionamento. I costruttore declina ogni
responsabilita per danni derivati da prodotti
modificati.

e bvitare che le parti dellautomatismo possano
venir immerse in acqua o in altre sostanze
liquide. Anche durante linstallazione evitare
che liquidi possano penetrare all'interno della
centrale e di altri dispositivi aperti.

e Qualora sostanze liquide siano penetrate
alinterno  dei  dispositivi  dell’automatismo,
scollegare  immediatamente  I'alimentazione
elettrica e rivolgersi al servizio di assistenza;
l'uso di RAMPART in tali situazioni puo causare
situazioni di pericolo.

e Non tenere qualsiasi componente di RAMPART
vicino a fonti di calore né esporlo a fiamme; tali
azioni possono danneggiarlo ed essere causa
di malfunzionamenti, incendio o situazioni di
pericolo.

e Collegare la centrale s olo ad una linea di
alimentazione elettrica dotata di messa a terra di
sicurezza,

e Jutte le operazioni che richiedono l'apertura
dei gusci di RAMPART devono avvenire
con la centrale di comando scollegata e
dallalimentazione elettrica; se il dispositivo di
sconnessione non € a vista apporvi un - cartello:
‘ATTENZIONE MANUTENZIONE IN CORSO".

e Qualora si verifichino interventi di interruttori
automatici o di fusibili, prima di ripristinarli e
necessario individuare ed eliminare il guasto.

e Nel caso di guasto non risolvibile facendo
uso delle informazioni riportate nel presente
manuale, interpellare il servizio di assistenza.

e ['apparecchio non puo essere Uutlizzato da
bambini di eta inferiore a 8 anni © da persone
con ridotte capacita fisiche, sensoriali 0 mentali,
O prive di esperienza o della necessaria
conoscenza, senza sorveglianza oppure puo
essere utilizzato dopo che le stesse abbiano
ricevuto istruzioni  relative  alluso  sicuro
dell'apparecchio e alla comprensione dei pericoli
ad esso inerenti. | bambini non devono giocare
con l'apparecchio. La pulizia e la manutenzione
destinata ad essere effettuata dall’ utilizzatore
non deve essere effettuata da bambini senza
sorveglianza.

e Non permettere ai bambini di giocare con |
controlli del’'automatismo. Tenere i rediocomandi
fuori dalla portata dei bambini. Esaminare
periodicamente l'installazione per verificare la
presenza di eventuali danni ai cavi, molle e parti
meccaniche. Non utilizzare I'automazione se e
necessario un intervento di riparazione.
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2 MODELLI E DESCRIZIONE PRODOTTO

2.1 DESCRIZIONE

Attuatore  elettromeccanico per porte sezionali bilanciate a molle.
Motoriduttore abbinabile a guide con cinghia o catena di trasmissione,
centrale elettronica di controllo integrata con finecorsa elettronici (encoder)
per motore 24V===, ricevente radio ad innesto: 433,92 MHz “narrowband”.

2.2 INSTALLAZIONE TIPICA

LEGENDA

A MOTORIDUTTORE CON CENTRALINA INTERNA
B FOTOCELLULE IN CHIUSURA

C LAMPEGGIANTE

D SELETTORE A CHIAVE

3 CARATTERISTICHE TECNICHE
DEL PRODOTTO

CARATTERISTICHE MECCANICHE

RAMPART 600 RAMPART 1000
Forza Nominale 600N 1000N
Lunghezza Corsa Massima 3000 mm
Velocita Massima di traino 80 mm/s 100 mm/s
Peso Attuatore 10Kg 10,5Kg
CARATTERISTICHE TECNICHE
RAMPART 600 RAMPART 1000
Alimentazione 230V ~ 50 Hz
Uscita lampeggiante 24\ === 5W max.
Uscita motore 24\ === 1x65W max,
Almentazione fotocellule 28V === 8W max.
Temperatura d'esercizio da-10a+55°C
Ricevitore radio 433,92 MHz
Trasmettitori op. 18 Bit Codice Fisso o Rolling Code
Codici TX max. in memoria 200
Potenza Nominale 100W 150W
Massimo Assorbimento: 10A 15A

4 INSTALLAZIONE

4.1 VERIFICHE PRELIMINARI

Per un corretto funzionamento dell'automazione verificare quanto segue:

e Tutti gli accessori siano adeguatamente dimensionati.

e |aporta, se lasciata libera in ogni posizione, non si muovi da sola.

e Siano rispettati gli spazi minimi e massimi riportati nella FIG. 1.

e Nel caso di portone basculante fare attenzione che il movimento del
portone non vada in contatto con la guida catena (FIG. 2).

e \erificare che nella corsa del portone, sia in chiusura che in apertura,
non ¢i siano punti di maggiore attrito.

4.2 LIMITI D’IMPIEGO

Prima di eseguire l'installazione del motoriduttore, verificare che i suoi dati
rientrino nei limiti d'impiego nel capitolo 3 “Caratteristiche tecniche del
prodotto”.

12 COMUNELLO ®Copyright 2013 - All right reserved

4.3 INSTALLAZIONE DEL MOTORIDUTTORE MOD. RAMPART

4.3.1 INSTALLAZIONE:

e Predisporre | due pezzi di guida per essere assemblati (saltare questo
punto nel caso di unico pezzo).

e Far scorrere allinterno delle guide la testa con puleggia FIG. 3.

® Unire i due pezzi di guida mediante I'utilizzo del giunto come da FIG. 4
(saltare questo punto nel caso di guida unico pezzo).

e Portare la testa con ingranaggio all'estremita della guida ed assemblare
il tirante con molla alla guida stessa (FIG. 5).

e Serrare il dado in dotazione contro la molla fino ad ottenere una tensione
sufficiente della catena/cinghia (FIG. 6).

e Assemblare la leva di traino e la staffa di fissaggio al portone con il
carrello della guida (pud essere utilizzato solo la leva “A”) (FIG. 7).

e Infilare la staffa di supporto guida lungo la guida stessa (FIG. 8).

e Fissare 'attuatore alla guida mediante le viti e le staffe in dotazione (FIG. 9).

e Fissare le staffe di sostegno alla staffa di supporto guida (FIG.10). | piatti
forati possono essere tagliati a seconda della lungheza necessaria. Nel
caso di fissaggio diretto a soffitto non utilizzare i piatti forati.

e Fissare la staffa anteriore sopra il portone in posizione centrale (FIG. 11).

e Assemblare la guida alla staffa anteriore sopra il portone mediante perno
e copiglia in dotazione (FIG.12).

e Fissare la guida a soffitto come illustrato nelle FIG. 13 e 14.

e Fissare la leva di traino al portone mediante pemo e copiglia in dotazione
(FIG. 15).

e | egare il cordino di attivazione dello sblocco manuale (FIG.16).

4.3.2 REGOLAZIONE FINECORSA
e Svitare e posizionare il finecorsa nella posizione desiderata FIG. 17.
e Bloccare il fine corsa serrando la vite.

4.3.3 SBLOCCO MANUALE

e Per sbloccare e consentire un movimento manuale del portone
tirare il cordino legato al carrello scorrevole lungo la guida (FIG.18).

e | portone puo essere movimentato manualmente.

5 COLLEGAMENTI ELETTRICI

Lattuatore viene fomito con cavo di alimentazione predisposto al
collegamento su quadro elettrico (opportunamente  protetto). Per |l
collegamento degli accessori (pulsanti, selettori, fotocellule...) si veda |l
seguente paragrafo (FIG. 19).

e Utilizzare in fase di installazione esclusivamente
cavi in doppio isolamento (cavi con guaina) sia
per i collegamenti a tensione di rete (230V) che
per i collegamenti in bassissima tensione di
sicurezza SELV (lampeggiante, fotocellule).

e || doppio isolamento dei cavi deve essere
mantenuto  sino  alle  immediate  vicinanze
dei morsetti  sguainandoli  esclusivamente
nelle immediate vicinanze delle morsettiere e
dovranno essere vincolati anche da fascette.

e Utilizzare in fase di installazione esclusivamente
canalette in plastica.

e Utilizzare canalette distinte per i cablaggiin bassa
tensione (230V) e per i cablaggi in bassissima
tensione di sicurezza (SELV).

¢ ‘| conduttori a bassissima tensione di sicurezza,
devono essere fisicamente separati (almeno
4mm in aria) dai conduttori a tensione di rete,
oppure devono essere adeguatamente isolati
conisolamento supplementare avente spessore
di ameno 1 mm.

e Utllizzare cavi FG7 2x1,5 mm? come cavo di
alimentazione o di categoria superiore.



¢ Prevedere a monte della rete di alimentazione
dellautomazione un dispositivo che assicuri la
disconnessione completa onnipolare dalla rete
(con categoria Il di sovratensione e con una
distanza di apertura dei contatti in ciascun polo
di ameno 3 mm), conformemente alle regole di
installazione e direttamente collegato ai morsetti
di alimentazione.

5.1 REGOLAZIONI E COLLEGAMENTO ACCESSORI

5.1.1 RIFERIMENTI PANNELLO DI CONTROLLO E REGOLAZIONE

F1: Fusibile di protezione alimentazione di rete 230V~ (F3.15A250V).

F2: Fusibile di protezione alimentazione motore 24V=== (F16A250V).

TR1: Regolazione FORZA (forza massima in senso orario).

TR2:  Regolazione VELOCITA RALLENTAMENTO (velocita massima in
senso orario).

P1: Pulsante per memorizzazione radiocomandi.

p2: Pulsante per apprendimento corsa massima.

ST Selettore per abilitazione Chiusura Automatica (ON).

S2: SelettorepermodalitacontrolloPasso-Passo(ON)oAutomatica(OFF).
POWER LED: Luce di cortesia a LED 2W.

LED1: Led di segnalazione (feedback) presenza tensione.

LED2: Leddisegnalazione (feedback) per programmazione corsa massima.

LED3: Led di segnalazione (feedback) per memorizzare / cancellare i
radiocomandi.

5.1.2 MORSETTI PER IL COLLEGAMENTO DEGLI ACCESSORI (CN1)
GND (comune)

Ingresso pulsante Apre/Chiude (N.A.)

Ingresso pulsante Stop (N.A.)

Ingresso Dispositivo di Sicurezza Fotocellule (N.C.)

Alimentazione 24V ===+ Dispositivo di Sicurezza Fotocellule (max 300mA)
Alimentazione 24V ===- Dispositivo di Sicurezza Fotocellule
Alimentazione 24V ==+ Lampeggiante (max 5W)

Alimentazione 24V ===- [ Lampeggiante

9. Ingresso Antenna (polo caldo)

10. GND (comune)

11. Ingresso Dispositivo di Sicurezza 8K2 (N.A.)

O N Ok~

5.1.3 APPRENDIMENTO CORSA MASSIMA

(FINECORSO ELETTRONICO APERTURA).

Per impostare la Corsa Massima FEA (Finecorsa Elettronico in Apertura), &
necessario che il motore sia collegato al sezionale tramite il relativo binario
e che il pattino di traino sia agganciato alla catena (o cinghia). E necessario
inoltre che sia collegato almeno un pulsante di comando (o sia presente un
radiocomando memorizzato) e il dispositivo di sicurezza (Fotocellula) attivo
(segnale N.C.). Per acquisire il FEA, alimentare il motore, posizionare il
sezionale su una posizione “quasi chiusa” (circa 500mm dalla battuta
di chiusura) agendo sul pulsante di comando o sul radiocomando.
Premere e tener premuto il pulsante P2 sul quadro di comando fino a che
il led di segnalazione LED2 si accende; rilasciare il pulsante P2 (il LED2
inizia a lampeggiare). Il sezionale comincera una manovra di chiusura fino
alla battuta. Una volta chiuso (acquisizione della posizione di Zero) iniziera
la manovra di apertura a bassa velocita: quando il sezionale avra raggiunto
la posizione desiderata di apertura (FEA) premere nuovamente il tasto
P2, il sezionale si ferma nella posizione di tutto aperto (corsa massima),
il LED2 smette di lampeggiare e poi si spegne confermando I'avwenuta
memorizzazione della corsa massima. Alternativamente & possibile
lasciare che la corsa termini su un eventuale blocco meccanico (inserito
nel binario) acquisendo ugualmente il FEA (FIG. 17). Successivamente |l
motore effettua una manovra di chiusura in automatico. La procedura di
acquisizione FEA pud essere effettuata nuovamente, se necessario,
solo con il motore alimentato in posizione di Stop (o tutto chiuso, o
tutto aperto).

5.1.4 MEMORIZZAZIONE / CANCELLAZIONE DI UN RADIOCOMANDO
Per memorizzare un radiocomando (trasmettitore Radio COMUNELLO) &
sufficiente agire sul pulsante P1 del pannello di controllo, con la seguente
logica di gestione:

Canale 1:  Premere una volta il pulsante P1, il LED3 lampeggia con flash
singolo. Premere il tasto del trasmettitore che si desidera
programmare con la funzione APRI-CHIUDI.

Canale 2;  Premere due volte il pulsante P1, il LED3 lampeggia con due
flash. Premere il tasto del trasmettitore che si desidera
programmare con la funzione di STOP.

Reset: Premere tre volte il pulsante P1, il LED3 si accende a luce

fissa. Premere e tener premuto il tasto P1, il LED3 lampeggia
velocemente, mantenere premuto il tasto P1 fino a che il LED3
smette il lampeggio (conferma awenuta cancellazione dei
radiocomandi memorizzati).

5.1.5 CHIUSURA AUTOMATICA

Ilmotore e dotato di Chiusura Automatica inseribile. Per abilitare o disabilitare
la Chiusura Automatica (tempo di Chiusura Automatica fisso a circa 50 sec)
agire sul selettore S1 nel seguente modo:

S1in ON  Chiusura Automatica abilitata.

S1in OFF  Chiusura Automatica disabilitata.

Impostazione di fabbrica:  Chiusura Automatica abilitata.

5.1.6 MODALITA AUTOMATICA O PASSO-PASSO

Le modalita di controllo del movimento disponibili sono due: Modalita
Automatica (ad ogni pressione del pulsante Apri-Chiudi o del Radiocomando
il motore inverte il moto) o Passo-Passo (ad ogni pressione del pulsante
Apri-Chiudi o del Radiocomando il motore esegue ciclicamente la manovra
Apri-Stop-Chiudi-Stop). Per selezionare la modalita desiderata, agire sul
selettore S2:

S2in ON  Modalita Passo-Passo abilitata.

S2in OFF  Modalita Automatica abilitata.

5.1.7 REGOLAZIONE DELLA FORZA
La regolazione della Forza awiene tramite il timmer TR1. Regolando in
senso orario siaumenta la forza di trazione (in senso antiorario si diminuisce).

5.1.8 REGOLAZIONE DELLA VELOCITA DI RALLENTAMENTO

La regolazione della Velocita di Rallentamento awiene tramite il trimmer
TR2. Regolando in senso orario si aumenta la velocita durante le fasi di
rallentamento (in senso antiorario si diminuisce).

5.1.9 RILEVAMENTO OSTACOLI

II'motore & dotato di un sistema di rilevamento ostacoli attivo durante la
corsa normale. Tramite I'uso di un encoder digitale, quando un ostacolo
interrompe la normale corsa del sezionale, I motore viene bloccato al
superamento della forza di impatto prevista dalla normativa invertendo
brevemente la marcia e rimanendo in STOP fino alla ricezione del comando
SUCCESSIVO.

5.1.10 LUCE DI CORTESIA

Allinterno del motore e presente una luce di cortesia a LED (2W, luce
fissa) che si attiva ad ogni manovra rimanendo accesa per circa 30 sec
dopo ogni comando di stop (o tutto chiuso, © tutto aperto). Tale funzione &
sempre presente e non & disattivabile.

5.1.11 LAMPEGGIANTE / SPIA ESTERNI

Se & necessario collegare un lampeggiante o spia estemi, & possibile
utilizzare gli apposit morsetti di alimentazione dedicati (Pannello di comando:
M7-M8). Luscita di questi morsetti fornisce una tensione continua (28V ===
) con assorbimento massimo prelevabile di circa 150mA.

NOTA: La tensione in uscita & costante, utilizzabile quindi per alimentare
una lampada spia di opportuna potenza. Nel caso si desideri alimentare
un lampeggiante € necessario utiizzare lampeggianti  autoscillanti
(autolampeggianti) (SWIFT).
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5.1.12 SELETTORE A CHIAVE E PULSANTI AUSILIARI

Nel caso sia necessario cablare dei pulsanti di comando ausiliari (es:
selettori a chiave), € possibile collegarli in parallelo agli ingressi dedicati
(morsetti M1-M2 comando Apri-Chiudi e morsetti M1-M3 comando Stop).
E strettamente necessari che questi dispositivi siano costituiti da contatti
puri NLA..

6 COLLAUDO

Ogni singolo elemento  dell'automatismo, ad esempio bordi sensibil,

fotocellule, arresto di emergenza, ecc. richiede una specifica fase di

collaudo; per questi dispositivi si dovranno eseguire le procedure riportate

nei rispettivi manuali istruzioni. Per il collaudo di RAMPART eseguire la

seguente sequenza di operazioni:

e \Verificare che sia stato rispettato rigorosamente tutto quanto previsto nel
presente manuale ed in particolare nel capitolo 1 “Awertenze”.

e Utilizzando i dispositivi di comando o arresto previsti (selettore a
chiave, pulsanti di comando o trasmettitori radio), effettuare delle prove
di apertura, chiusura ed arresto del cancello e verificare che il
comportamento corrisponda a guanto previsto.

e Verificare uno ad uno il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di
sicurezza presenti nellimpianto (fotocellule, bordi sensibili, arresto di
emergenza, ecc.).

7 MANUTENZIONE DEL PRODOTTO

La manutenzione deve essere effettuata regolarmente da parte di personale
qualificato secondo quanto previsto dalle leggi e normative vigenti. Per
RAMPART & necessaria una manutenzione programmata al massimo entro
6 mesi o 10.000 manovre dalla precedente manutenzione.

* Scollegare qualsiasi fonte di alimentazione dal motore.

e \erificare e sotituire tutte le parti di movimento usurate.

e \Verificare o stato di deterioramento di tutte le parti del'automazione.

8 RICAMBI

E possibile acquistare dei particolari di ricambio, in caso di tale necessita
contattare I'assistenza tecnica.

9 SMALTIMENTO

Al termine della vita dell'automazione, assicuratevi che lo smantellamento
sia eseguito da personale qualificato e che | materiali vengano riciclati o
smaltiti secondo le norme valide a livello locale.

10 GARANZIA

Fratelli Comunello SpA garantisce, a condizione del rispetto delle speciche
prestazionali indicate nei manuali di istruzione dei prodotti, il corretto
funzionamento degli attuatori per 24V mesi dalla data di fabbricazione. Fratelli
Comunello S.p.a. garantisce in via esclusiva, e quindi con esclusione di
domande risarcitorie formulate per equivalente, la riparazione o sostituzione
gratuita delle parti difettose che verranno riconosciute tali, secondo
linsindacabile giudizio tecnico del personale di Frateli Comunello SpA. |l
materiale in garanzia inviato alla sede della Frateli Comunello SpA, dovra
essere spedito in porto franco e verra quindi rispedito in porto assegnato.
I materiale ritenuto difettoso ed inviato a Fratelli Comunello S.p.a. rimarra di
proprieta di quest'ultima societa.

- Il costo di manodopera necessario per le riparazioni e sostituzioni eseguite
rimane a carico dellacquirente. Non viene riconosciuto alcun indennizzo
per il periodo d'inoperativita dellimpianto. Lintervento non prolunga la
durata della garanzia. A pena di decadenza, I'acquirente deve denunciare
gli eventuali vizi e difetti dei prodotti, entro il termine di 8 (otto) giomni da
calcolarsi rispettivamente dalla data di scoperta dei vizi o dalla data di
consegna della merce. La denuncia dovra essere fatta esclusivamente per
iscritto. La garanzia non comprende: Avarie o danni causati dal trasporto;
avarie 0 danni causati da vizi dellimpianto elettrico presente presso
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I'acquirente il prodotto e/o da trascuratezza, negligenza, inadeguatezza,
uso anomalo di tale impianto; avarie o danni dovuti a manomissioni poste
in essere da parte di personale non autorizzato o conseguenti allo scorretto
uso/installazione (a questo proposito, si consiglia una manutenzione del
sistema almeno ogni sei mesi) o allimpiego di pezzi di ricambio non originali;
difetti causati da agenti chimici e/0 fenomeni atmosferici.

La garanzia non comprende il costo per materiale di consumo né quello per
vizi presunti o veriche di comodo.

Caratteristiche dei prodotti

| prodotti realizzati da Frateli Comunello SpA sono soggetti a continue
innovazioni e miglioramenti; pertanto, le caratteristiche costruttive e
limmagine degli stessi, potranno subire variazioni anche senza preawiso.
Foro competente

Poiché il contratto viene perfezionato mediante Conferma d'Ordine
compilata in Rosa, in caso di controversia legale di qualsiasi natura &
applicabile il diritto italiano ed e competente il Foro di Vicenza (VI).



INSTALLATION AND USER’S MANUAL
RAMPART 600/ 1000

EC DECLARATION OF COMFORMITY:

The undersigned Mr. Luca Comunello, representing the following manufacturer,

Fratelli COMUNELLO Spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) - ltaly

HSITON3

DECLARES that the equipment described below:

Description: Electromechanical operator for sectional doors.
Model: RAMPART 600 / 1000

Is in compliance with the provisions set down in the following directives:

e 2004/108 EC Directive (EMC Directive)
e 2006/42/EC Directive (Machinery Directive)

and that all the rules and/or technical specifications shown below have been applied:

EN61000-6-2 + EN61000-6-3

EN62233 :2008

EN301489-1 + EN301489-3 + EN300220-2
EN60335-1 :2012

EN13241-1 + EN12445 + EN12453

and the following amendments.

Last two digits of the year in which the EC marking has been affixed 14

Rosa (V) — Italia
01-09-2014

and he also declares that it is not allowed to commission the device until the machinery where it will be incorporated or whose it will
become a component will have been identified and will have been declared in compliance with the conditions of the 2006/42 EC Directive
and with the national legislation that transpose it.

Mr. Luca Comunello <
Fratelli Comunello Legal Representative

\

Fratelli Comunello S.p.A.
Company with certified Quality Management System
UNI EN ISO 9001:2008.

(Certificate n° 50 100 11235 Rev. 01)
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1 PRESCRIPTIONS

1.1 SAFETY PRESCRIPTIONS

This installation manual is addressed exclusively
to professionally skilled personnel. Read all
the instructions carefully before starting the
installation procedures. Any operations that are
not expressly set down in these instructions
are 1o be considered prohibited; improper use
may result in damage to the product and place
persons and property at risk. The manufacturer
declines all liability for the failure to observe
best practices in door construction and for any
possible deformation that may occur during
use of the product. Store this manual in a safe
place for future reference. The design and
construction of the devices of which model
RAMPART is composed and this manual are in
full compliance with statutory legislation.

In consideration of potential hazards that
may arise during the installation and use of
RAMPART, the installation procedures must be
carried out in full compliance with the applicable
laws, standards and regulations; namely:

1 2 INSTALLATION PRESCRIPTIONS
e Before starting the installation procedures
make sure you have any additional devices
and materials that may be required to complete
the automation system with  RAMPART in
consideration of the specific application.

e The automation system must not be used

wWN =
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until the door has been made safe.
e Dispose of packaging materials in compliance
with local regulations.

1.3 OPERATING PRESCRIPTIONS

e No modifications can be made to any part of
the product unless specified in this manual.
Unauthorized modification of the product is
likely to lead to malfunctions. The manufacturer
declines all liability for damage caused by
unauthorized modifications.

e The parts of the automation system must
never be immersed in water or other liquids.
During the installation procedures ensure that
no liquids penetrate inside the control unit or
other open devices.

e [fliquids penetrate any parts of the automation
system disconnect the electrical power
supply immediately and consult Comunello
technical service; the use of RAMPART in
such conditions may give rise to potentially
hazardous situations.

e Keep all parts of the RAMPART automation
system away from heat sources and open
flames; exposure to heat or flames may
damage the devices and cause faults, fire, or
hazardous situations.

¢ \When the equipment remains unused for a
long time, remove the optional battery and
store it in a dry place to avoid the risk of
leakage of harmful substances.

e Connect the control unit exclusively to an
electric power supply line equipped with an
efficient protective earth conductor.

e Any operations that require the housing of
RAMPART to be opened must be performed
with the control unit disconnected from the
electrical power supply; if the disconnect
device is not clearly visible from where you are
working, attach a warning notice to the effect:
"WARNING - MAINTENANCE IN PROGRESS”.

¢ In the case of tripping of circuit breakers or
blowing of fuses, find the fault and remedy it
before resetting the circuit breaker or changing
the fuse.

e |f the fault cannot be remedied using the
information given in this manual, consult
technical service.

e The device can't be used by children
younger than 8 years of age and by people
with reduced physical, sensory or mental
capabilities, or without experience or the
required knowledge if not under surveillance
or after having received instructions about the
safe use of the device and the inherent risks
in it. Children should not play with the device.
Cleaning and maintenance should not be
carried out by children without surveillance.

e Children can’'t play with the commands of
the automatism. Remote controls should be
kept out of reach of children. It is suggested



to periodically examine the installation in order
to verify the presence of possible damages
to the cables, springs and mechanical
parts. Automation should not be used if it is

necessary a repair intervention.

2 MODELS AND PRODUCTS DESCRIPTION

2.1 DESCRIPTION

Electromechanical operator for spring balanced sectional doors.
Operator designed for coupling to tracks with a drive belt or chain, built-
in electronic control unit with electronic limit stops (encoder) for 24V===
motor, plug-in radio receiver: 433.92 MHz narrowband.

2.2 TYPICAL INSTALLATION

KEY

A OPERATOR WITH BUILT-IN CONTROL UNIT
B CLOSING PHOTOCELLS

C FLASHING LIGHT

D KEY SELECTOR SWITCH

3 TECHNICAL SPECIFICATIONS

MECHANICAL SPECIFICATIONS

RAMPART 600 RAMPART 1000
Nominal Force 600N 1000N
Maximum Travel Distance 3000 mm
Maximum Drive Speed 80 mm/s 100 mm/s
Operator Weight 10Kg 10,5Kg

TECHNICAL SPECIFICATIONS

RAMPART 600 RAMPART 1000
Power supply 230V ~ 50 Hz
Flashing light output 24\ ===5W max.
Operator output 24V ===1x65 W max
Photocells power supply 28V ===8W max.
Working temperature -10+55°C
Radio receiver 433,92 MHz
Transmitiers 18 Bit Fixed Code or Roling Code
Max TX codes stored in memory 200
Nominal power 100W 150 W
Maximum current input 1,0A 15A

4 INSTALLATION

4.1 PRELIMINARY CHECKS

For correct operation of the automation system, make sure:

e All the accessories are suitably sized.

e The door does not move autonomously when released in any

position.

e The minimum and maximum clearances shown in figure 1 are

complied with

e |nthe case of up-and-over doors ensure that the door panel does not
interfere with the chain track. (FIG. 2).

e There are no points of stiffness throughout the entire opening or

closing

travel of the door.

4.2 APPLICATION LIMITS

Before installing the operator check that its specifications are within
the application limits shown in the chapter “Product Technical
Specifications”.

4.3 INSTALLING THE RAMPART OPERATOR

4.3.1 INSTALLATION:

e Arrange the two track sections for assembly. (skip this step if the track
is supplied in a single length).

e Slide the drive head with sprocket into the track FIG. 3.

e Join the two track sections using the joint as shown in FIG. 4 (skip
this step if the track is supplied in a single length).

® Bring the terminal with sprocket to the end of the track and fit the
tensioner with spring to the track (FIG. 5).

e Tighten the supplied nut against the spring until the chain/belt is
sufficiently taut (FIG. 6).

e Fit the drive lever and fixing bracket to the door with the guide trolley
(lever "A" alone may be used) (FIG. 7).

e |nsert the track support bracket over the track (FIG. 8).

e Secure the operator to the track using the screws and brackets
supplied (FIG. 9).

e Secure the support brackets to the track holder bracket (FIG.10).
The drilled plates can be cut to the required length. In the case of
direct ceiling mounting, do not use the supplied brackets.

e Fix the front bracket in a central position above the door. (FIG. 11).

e Assemble the track and front bracket fixed above the door using the
supplied pin and cotter (FIG.12).

e Fix the track to the ceiling as shown in FIG. 13 and 14.

e Secure the drive lever to the door using the supplied pin and cotter
(FIG.15).

e Tie on the manual release cord (FIG.16).

4.3.2 LIMIT STOP ADJUSTMENT

e Undo the limit stop and bring it to the required position FIG. 17.

e [ ock the limit stop in position by tightening the screw.

4.3.3 MANUAL RELEASE

e To release the door and allow it to be opened and closed manually
pull the cord tied to the sliding trolley in the guide track. (FIG.18).

e The door can now be moved manually .

5 ELECTRICAL CONNECTIONS

The operator is supplied with a power cable for connection to the
mains switchboard (suitably protected). For connection of accessories
(pushbuttons, selectors, photocells...) refer to the following heading
(FIG. 19).

e Use only double insulated cables (sheathed
cables) during the installation phase for both
the connections in AC voltage (230 V) and
the ones in SELV safety extreme low voltage
(flashing, photocells).

e Double insulation of cables has to be
maintained up to the immediate proximity of
terminals, unsheathing them exclusively in
proximity of terminals and they will have to be
bonded by cable ties.

¢ Use only plastic raceways during the installation
phase.

e Use separate raceways for the low voltage
wirings (230 V) and for the ones in SELV safety
extreme low voltage.

e Safety extreme low voltage conductors have
to be physically separated (at least 4 mm up
in the air) from the ones in AC voltage, or they
have 1o be adequately isolated with additional
insulation with a thickness of at least 1 mm.

eUse FG7 2x1,5 mm2 cables or an higher
category as power cord.,
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e Provide upstream of the mains supply of the
automation a device that can assure an all-
pole disconnection from the electrical grid
(with the 3rd category of overvoltage and with
an opening distance of the contacts in each
pole of at least 3 mm), in compliance with the
installation rules and directly connected to the
power supply terminals.

5.1 SETTINGS AND CONNECTION OF ACCESSORIES

5.1.1 CONTROL AND ADJUSTMENT PANEL REFERENCES
F1: 230V~ mains power supply fuse (F3.15A250V).
F2: 24\V/=== operator power supply fuse (F16A250V).
TR1: FORCE control (clockwise for maximum force).
TR2: DECELERATION SPEED adjustment (clockwise for
maximum speed).
P1: Remotes acquisition button.
p2: Maximum travel leaming button.
ST Automatic Closing enable (ON) selector.
S2; Step-by-Step (ON) or Automatic (OFF) control mode selector.

POWER LED: 2W LED courtesy light.

LEDT: Power indicator LED (feedback).
LED2: Maximum travel programming indicator LED (feedback).
LEDS: Remotes save/delete indicator LED (feedback).

5.1.2 ACCESSORIES CONNECTION TERMINALS (CN1)
. GND (common).

. Open/Close Pushbutton input (NO).

. Stop Pushbutton input (NO).

. Photocells Safety Input (NC).

24\ ==+ Power Supply for Photocells Safety (max 300mA).

24V ==— Power Supply for Pnotocells Safety.

24V ==+ Power Supply for Flashing Light (max 5W).

24\ == Power Supply for Flashing Light.

9: Antenna Input (signal pole).

10: GND (common).

11: 8K2 Safety Input (NO).

O NN

5.1.3 MAXIMUM TRAVEL LEARNING (OPENING LIMIT SWITCH)

To set the Opening Limit Switch the operator must be coupled to the door via
the track and the sliding runner must be attached to the drive chain or belt. In
addition, at least one pushbutton control must be connected to the system (or
a saved remote must be available) and the Photocell Safety Device must be
active (NC signal). To acquire the Opening Limit Switch position: power
the operator, bring the door to a "nearly closed" position (approximately
500 mm from the closing stop) by means of the pushbutton or button on
the remote. Press and hold down button P2 on the control panel until LED2
comes on; release button P2 (LED2 starts blinking). The door will perform a
closing movement until reaching the end stop. Once the door is closed (Zero
position acquisition) it will start the opening movement at low speed; when
the door reaches the required opening position (Opening Limit Switch) press
P2 again: the door will stop in the fully open position (maximum travel), LED2
will stop blinking and then switch off, thereby confirming that the maximum
travel position has been saved. Altemately, you can allow the door travel to
reach the mechanical end stop (if fitted in the guide track) and stil acquire
the Opening Limit Switch position. The operator will subsequently perform an
automatic closing cycle. The Opening Limit Switch acquisition procedure
can be repeated, if necessary, only with the operator powered in the
stop position (either fully closed or fully open).

5.1.4 SAVING / DELETING A REMOTE
To save a remote (Comunello radio transmitter) simply press button P1 on the
control panel. Management logic is as follows:
Channel 1: Press button P1 once, LED3 blinks once. Press the remote
button to which you wish to assign the OPEN-CLOSE function.
Channel 2: Press button P1 twice, LED3 blinks twice. Press the remote
button to which you wish to assign the STOP function.
Press button P1 three times, LED3 will switch on steady.
Press and hold down button P1, LED3 blinks rapidly; keep
button P1 pressed until LED3 stops blinking (confirmation that
the saved remotes have been deleted).

Reset:
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5.1.5 AUTOMATIC CLOSING

The operator features a selectable Automatic Closing function. To
enable or disable Automatic Closing (fixed Automatic Closing time of
around 50 seconds) set selector S1 as follows:

S1 ON Automatic Closing enabled

S1 OFF Automatic Closing disabled

Factory setting: Automatic Closing enabled.

5.1.6 AUTOMATIC OR STEP-BY-STEP MODE

There are two movement control modes available: Automatic Mode
(each time the Open-Close button or Remote button is pressed the
operator reverses its direction of run) or Step-by-Step (each time the
Open-Close button or Remote button is pressed the operator performs
the Open-Stop-Close-Stop movement in sequence). Set the required
operating mode with selector S2:

S2 ON  Step-by-Step Mode enabled

S2 OFF  Automatic Mode enabled

5.1.7 FORCE ADJUSTMENT

The operator Force can be adjusted using trimmer TR1. Tumning the
timmer clockwise increases driving force (counter-clockwise to
decrease force).

Factory setting: Minimum Force.

5.1.8 DECELERATION SPEED ADJUSTMENT

The Deceleration Rate can be adjusted using trimmer TR2. Turning the
trimmer clockwise increases speed during deceleration stages (counter-
clockwise to decrease speed).

Factory setting: Minimum Deceleration Speed.

5.1.9 OBSTACLES DETECTION

The operator is equipped with a system for the detection of obstacles
during its normal travel movements. By means of a digital encoder, when
the normal travel of the door is obstructed the operator is stopped once
the impact force prescribed by the applicable standards is exceeded;
the operator then performs a short reverse movement and remains in
STOP status until it receives a new command.

5.1.10 COURTESY LIGHT

The operator is equipped with an internal LED courtesy light (2W,
steady on) that switches on with each movement and remains on for
approximately 30 seconds after the stop command (either fully open or
fully closed). This function is always on and cannot be overridden.

5.1.11 EXTERNAL FLASHING LIGHT/INDICATOR LIGHT

If an external flashing light or indicator light is required, use the dedicated
power supply terminals (Control panel: M7-M8). These terminals provide
a dc output (28V==) with maximum current draw of approximately
150mA.

NOTE: The output voltage is constant and can therefore be used to
power a suitably rated indicator light. If a flashing light is to be connected
it must be of the self-flashing type (SWIFT).

5.1.12 KEY SELECTOR SWITCH AND AUXILIARY PUSHBUTTONS

If auxiliary controls are to be wired into the system (e.g. key selector
switches) they can be connected in parallel with the dedicated inputs
(Open-Close command terminals M1-M2 and Stop command terminals
M1-MB3). It is essential that any such devices feature voltage-free N.O.
contacts.

6 TESTING

Each part of the automation system, e.g. safety edges, photocells,
emergency stop, etc. must be tested; follow the procedures shown in
the instruction manuals supplied with the devices in question. Perform
the following sequence of operations for testing of RAMPART:

e (Check that all the prescriptions in this manual have been followed
scrupulously, with special attention to the matters set down in
chapter 1 "General Prescriptions”.

e Using the supplied control or stopping devices (key selector switch,
pushbuttons or remotes), perform door opening, closing and
stopping tests and make sure the door responds correctly to the
various commands.



e Check operation of all the system's safety devices (photocells, safety
edges, emergency stop, etc.) one by one.

7 PRODUCT MAINTENANCE

Maintenance must be carried out at regular intervals by qualified
personnel in compliance with the provisions of statutory legislation and
the regulations in force. RAMPART must be serviced at least once every
6 months or after 10.000 operating cycles since the last service.

e Disconnect the operator from all power supplies.

e Check all the moving parts and replace any worn parts.

e Check all parts of the automation system for signs of deterioration.

8 SPARE PARTS
Spare parts can be purchased by contacting technical service.

9 DISPOSAL

At the end of its useful life the automation system must be dismantled
by qualified personnel and the materials must be recycled or disposed
of in compliance with the local legislation in force.

10 WARRANTY

fmndjklsvnbdsijkl Fratelli Comunello SpA provides a warranty for 24V
months for the correct functioning of the actuators from the date of
manufacture, provided that the performance specications indicated in
the product instruction manuals are respected. Free of charge repair
and replacement of components that are found to be faulty according
to the indisputable judgment of the company’s technical staff shall be
guaranteed at the sole discretion of Frateli Comunello Spa, and so
excluding any claim for damages made by others. Warranty material
shall be returned to Fratelli Comunello S.p.a. headquarters carriage paid
and will then be shipped to the customer carriage unpaid. The material
found to be faulty and returned to Fratelli Comunello S.p.a. shall remain
property of the Seller. Any cost resulting from any work needed to repair
the defect or to replace the material shall be charged to the Buyer. No
compensation shall be allowed for the period of device inactivity. Work
under warranty does not prolong the warranty period. The defect of the
product shall be reported by the Buyer within 8 (eight) days from its
discovery or from the date of delivery of the goods, under penalty of
invalidation of the warranty. Such claim shall be notied in writing.
Warranty does not cover:

Any product defect or damage that may have been incurred during
transport; any defect or damage arising from any fault and/or from
neglect, inadequacy and misuse of the electrical wiring in the Buyer's
property; any defect or damage caused by any repairs carried out by
non authorised personnel or by incorrect use/installation (with reference
to this, system maintenance is recommended every 6 months) or if
not original spare parts are used; any defect caused by chemicals or
atmospheric conditions. The warranty does not cover any cost neither
for consumable materials nor for alleged defects or convenient surveys.
Product Features Fratelli Comunello SpA products are subjected to
continue changes and improvements; their technical features and
image may therefore change without previous notice.

Competent court

Since the contract of sale is conrmed by an Order Conrmation drawn
up in Rosa, any such dispute shall be settled by the laws of Italy and by
the court of Vicenza (VI).
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INSTALLATIONS-UND GEBRAUCHSANLEITUNG
RAMPART 600/ 1000

CE-KONFORMITATSERKLARUNG

Der Unterzeichner, Herr COMUNELLO LUCA, der den folgenden Hersteller vertritt:

F.lli COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Italy

RKLART, dass die anbei beschriebene Ausriistung:

Beschreibung Elektromechanische Antriebssystem fiir Sektionaltore.
Modell RAMPART 600 / 1000

den Gesetzesbestimmungen entspricht, die folgende Richtlinien umsetzen:
e Richtlinie 2004/108/EG (EMV-Richtlinie)
¢ Richtlinie 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie)

und dass alle folgenden Normen und/oder technischen Spezifikationen angewendet wurden:

ENG1000-6-2 + EN61000-6-3

ENG2233 :2008

EN301489-1 + EN301489-3 + EN300220-2
ENGO335-1 :2012

EN13241-1 + EN12445 + EN12453

sowie ihre nachtraglichen Anderungen.

Letzte zwei Ziffern des Jahres, in dem das CE-Zeichen angebracht wurde 14

Rosa (VI) — Italien
01-09-2014

AuBerdem wird erklart, dass es nicht erlaubt ist, die Automatisierung in Betrieb zu setzen, solange die Anlage, in die sie eingebaut wird
oder mit der sie zusammengebaut wird, identifiziert wurde und deren Konformitat mit den Erfordemissen der Richtlinie 2006/42/EG und
der entsprechenden nationalen Gesetzgebung erklart wurde.

Dr. LUCA COMUNELLO
Rechtsvertreter der Firma FRATELLICOMUNELLO s.p.a.

Fratelli Comunello S.p.A.
Unternehmen mit UNI EN ISO 9001:2008
zertifizierten Qualitatssystem

(Bescheinigung n° 50 100 11235 Rev. 01)

20 COMUNELLO ®Copyright 2013 - All right reserved



INHALTSVERZEICHNIS

ALLGEMEINE HINWEISE

Sicherheitshinweise

Installationshinweise

Gebrauchshinweise

MODELLE UND PRODUKTBESCHREIBUNGEN
Beschreibung

Typische Installation

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN DES PRODUKTS
INSTALLATION

4.1 Vorbereitende Uberpriifungen

4.2 Einsatzgrenzen

4.3 Installation des Getriebemotors Mod. RAMPART
4.3.1  Installation

4.3.2 Installation der Endanschlage

4.3.3  Manuelles Entriegeln des Getriecbemotors

w N =

AP OOWONON o=
N

5 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
5.1 Einstellungen und Anschluss der Zubehore
5.1.1  Bezugnahmen Bedienungs- und Einstelltafel

5.1.2  Klemmen fur die Einstellung der Zubehore
5.1.8  Lemlauf fir max. Laufweg (elektronischer Offnungs-Endschalter)
5.1.4  Speichem/Ldschen einer Funksteuerung

5.1.5  SchlieBautomatik

5.1.6  Automatik- oder Impulsbetrieb

5.1.7 Krafteinstellung

5.1.8  Einstellung der Verlangsamungsgeschwindigkeit
5.1.9  Hindemiserkennung

5.1.10 Umfeldleuchte

5.1.11 Exteme Blinkleuchte/Kontrollleuchte

5.1.12 Schlisseltaster und Hilfstaster

6 PRUFUNG

7 INSTANDHALTUNG DES PRODUKTS

8 ERSATZTEILE

9 ENTSORGUNG DES PRODUKTS

10 GARANTIE

1 HINWEISE

1.1 SICHERHEITSHINWEISE

Dieses Installationshandbuch wendet sich ausschlieBlich
an professionell kompetentes Personal. Alle Anleitungen
sind vor der Installation durchzulesen. Alle nicht
ausdrticklich in dieser Anleitung enthaltenen Vorgange sind
nicht erlaubt; nicht bestimmungsgeméie Verwendungen
konnten  Produktschaden verursachen und Personen
und Gegenstande in Gefahr versetzen. Der Hersteller
Ubemimmt keine Verantwortung fUr die Nichteinhaltung
der Regeln der Technik bei der Fertigung der Tore, sowie
fir Verformungen, die sich beim Gebrauch ereignen
kénnten. Dieses Handouch st auch fUr zukUnftige
Benutzungen aufzubewahren. Das Projekt, die Fertigung
der zu RAMPART gehérenden Vorrichtungen und dieses
Handbuch erflllen in vollem Ausmal3 die geltenden
\Vorschriften.

Unter Bertcksichtigung der Risikosituationen, die sich
wahrend der Installation und dem Gebrauch von RAMPART
ereignen kdnnen, muss auch die Installation unter voller
Finhaltung der Gesetze, Vorschriften und Regeln erfolgen;
insbesondere:

1.2 INSTALLATIONSHINWEISE

e \or Beginn der Installation prufen, ob zusétzliche
Vorrichtungen und Materialien notwendig sind, die je
nach der spezifischen Verwendung zur Komplettierung
der Automatisierung mit RAMPART dienen kénnen.

¢ Der automatische Antrieb darf nicht verwendet werden,
solange die Sicherneitsmali3nahmen am Tor nicht erfasst
wurden.

e Das Verpackungsmaterial ist unter voller Einhaltung der

ortlichen Vorschriften zu entsorgen.

1.3 GEBRAUCHSHINWEISE
e Es durfen nirgendwo  Anderungen  durchgefUinrt

werden, sofem nicht in diesem Handbuch vorgesehen.
Arbeiten dieser Art kdnnen lediglich Betriebsstorungen
verursachen.  Der  Hersteller  Ubemimmt  keine
Verantwortung  fur Schéden, die von  veranderten
Produkten herfUnren.

Es ist zu vermeiden, dass Teile des Antriebssystems in
Wasser oder andere fllissige Stoffe tauchen kénnen.
Auch wahrend der Installation ist zu vermeiden, dass
Flissigkeiten in die Steuerung und andere offenen
Vorrichtungen eindringen konnen.

Fals flissige Stoffe in die Vorichtungen des
Antriebssystems eingedrungen sind, ist unverziglich die
Stromversorgung abzutrennen und den Kundendienst
von Comunello zu Rate zu zishen; eine Verwendung von
RAMPART in diesem Zustand kann Gefahrsituationen
verursachen.

Die Bestandteile von RAMPART dirfen  keinen
Hitzequellen oder FHammen ausgesetzt werden;
se  konnten dadurch  beschadigt werden und
Betriebsstorungen, Brénde oder Gefahrsituationen
verursachen.

Bei langerem Stilstand solite der eventuelle  Akku
entfent und an einem trockenen Ort aufbewanrt
werden, um das Risko des Austretens schédlicher
Stoffe zu vermeiden.

Die Steuerung darf nur an eine Stromleitung mit
Schutzerdung angeschlossen werden.

Vor allen Vorgéngen, die eine Offnung der RAMPART-
Gehduse verlangen, muss die Steuerung erst von
der Stromversorgung abgetrennt werden; falls die
Abschaltvorrichtung nicht sichtbar ist, ist ein Schild
anzubringen:

LACHTUNG!H M WARTUNGSZUSTAND,

Falls Selostabschalter oder Sicherungen ansprechen,
istvor inrer Ruickstellung bzw. Instandsetzung der Defekt
zu erkennen und zu besettigen.

Im Falle von Defekten, die mit den in diesem Handbuch
enthaltenen Information nicht behoben werden kénnen,
ist mit dem Kundendienst von Kontakt aufzunehmen.
Die Automatisierung darf nicht von Kindem unter
8 Jahren oder von Personen mit beschrankten
Korperlichen, kognitiver oder geistigen  Fahigkeiten
benutzt werden, oder von solchen ohne Erfahrung oder
ohne die notwendigen Kenntnisse und ohne Aufsicht,
es sei denn, sie sind vorher Uber den sicheren Gelorauch
der Automatisierung und das Verstandnis der damit
verbundenen Gefahren belehrt worden. Kinder durfen
nicht mit der Automatisierung spielen. Die vom Benutzer
zu leistende Reinigungs- und Wartungsarbeiten durfen
nicht ohne Aufsicht von Kindem ausgefUnrt werden.
Kindem daf nicht eraubt werden, mit den
Kontrollelementen der Automatisierung zu spielen. Die
Funksteuerungen auBerhalb der Reichweite von Kindem
aufbewahren. Periodisch die Installation nachprufen,
um eventuelle Schaden an den Kabeln, Fedem und
mechanischen Teilen festzustellen. Die Automatisierung

nicht verwenden, wenn sie reparaturoeddrftig ist.
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2 MODELLE UND PRODUKTBESCHREIBUNG

2.1 BESCHREIBUNG
Elektromechanischer Antrieb fUr federausgeglichene Sektionaltore. Der Getriebemotor kann
kombiniert werden mit; Fuhrungen mit Antriebsriemen bzw. —ketten, integrierter elekironischer
Steuerung mit elektronischen Endschaltem (Encoder) flir 24V === Motoren, Steckfunkempfanger
433,92 MHz "narrowband”.

2.2 TYPISCHE INSTALLATION

LEGENDE

A GETREBEMOTOR MIT INTEGRIERTER STEUERUNG
B FOTOZELLEN SCHUESSUNG

G BUNKLEUCHTE

D SCHLUSSHLTASTER

3 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

MECHANICAL SPECIFICATIONS
RAMPART 600 RAMPART 1000
Nennkraft: 600N 1000N
Max. Laufweg: 3000 mm
Max. Laufgeschwindigkett:: 80 mm/s 100 mm/s
Gewicht des Antriebs 10Kg 10,5Kg
TECHNICAL SPECIFICATIONS:
RAMPART 600 RAMPART 1000
Stromversorgung: 230V ~ 50 Hz
Ausgang Blinkleuchte 24V ==5W max.
Ausgang Motor: 24V === 1x65 W max.
Stromversorgung Fotozellen 28V ===8W max.
Betriebstemperatur -10+55°C
Funkempfénger 433,92 MHz
Sender 18 Bit Fix Code oder Roling Code
Max. gespeicherte TX Codes 200
Nennleistung 100W 150W
Max. Auinahme 1,0A 15A

4 INSTALLATION

4.1 VORBEREITENDE UBERPRUFUNGEN

FUr einen korrekten Betrieb des Antriebssystems ist folgendes zu prufen:

e Alle Zubehtre mussen in geeigneter Welise bemessen sein.

e Das Tor darf sich wenn freigelassen in keiner Position von alleine
pbewegen.

e Die Mindest- und Hbéchstraume laut ABB. 1 mUssen eingehalten
werden.

* Im Falle von Schwingtoren darauf achten, dass die Torbewegung nicht
mit der Kettenfuhrung in BerUhrung gerat (ABB. 2).

e Sowohl beim SchlieBen als auch beim Offnen darf es am Torlaufweg
entlang keine starkeren Reibstellen geben.

4.2 EINSATZGRENZEN

Vor der Installation des Getriebemotors priifen, dass seine Daten innerhalb
der Grenzwerte laut Kapitel ,Technische Eigenschaften des Produkts”
liegen.
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4.3 INSTALLATION DES GETRIEBEMOTORS MOD.
RAMPART

4.3.1 INSTALLATION:

e 2 FUhrungsabschnitte fUr den Zusammenbau vorbereiten. (Diesen
Arbeitsgang auslassen, wenn die FUhrung einteilig ist).

* Den Kopf mit Scheibe geméaiB ABB. 3 in den Fuhrungen entlanggleiten.

e Die beiden Fuhrungsabschnitte mittels Verbindungssttick geméai ABB.
4 verbinden. (Diesen Arbeitsgang auslassen, wenn die Fuhrung einteilig
ist).

e Den Kopf mit Zahnrad zum Ende der Flhrung bewegen und die
Zugstange mit Feder an der FUhrung befestigen (ABB. 5).

e Die beigestellte Mutter gegen die Feder schrauben, bis eine
ausreichende Spannung der Kette / des Riemens erzeugt wird (ABB.6).

e Den Zughebel und den Befestigungsblgel mit dem FUhrungsschlitten
am Tor zusammenbauen (es ist moglich, nur den Hebel “A” zu
verwenden) (ABB. 7).

e Den Fuhrungshaltebugel an der Fuhrung entlang einfuhren (ABB. 8).

e Den Antrieb mit den beigestellten Schrauben und Bulgeln an der
FUhrung befestigen (ABB. 9).

e Die Stutzblgel am Fuhrungshalteblgel befestigen (ABB. 10). Die
Lochplatten kénnen je nach notwendiger L&nge zugeschnitten werden.
Im Falle einer direkten Befestigung an der Decke, die beigesteliten Bugel
nicht verwenden.

e Den vorderen Blgel oberhalb des Tors an der Mitte befestigen. (ABB.
11)

* Die FUhrung mit dem beigestellten Bolzen und Splint am vorderen Bligel
oberhalb des Tors zusammenbauen (ABB.12).

e Die Fuhrung wie in den ABB. 13 und 14 dargestellt an der Decke
befestigen.

* Den Zughebel mit dem beigestellten Bolzen und Splint am Tor befestigen
(ABB. 15).

¢ Die Betatigungsschnur der manuellen Entriegelung anbinden (ABB.16).

4.3.2 EINSTELLUNG DES ENDANSCHLAGS

e Den Endanschlag losschrauben und an der gewlnschten Position
positionieren, ABB. 17.

e Den Endanschlag durch Festziehen der Schraube blockieren.

4.3.3 MANUELLES ENTRIEGELN

e Um das Tor zu entriegeln und eine manuelle Bewegung zu erméglichen,
an der Schnur ziehen, die der Flhrung entlang am Gleitschlitten
angebunden ist. (ABB.18).

e Das Tor lasst sich von Hand bewegen.

5 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Der Antrieb wird mit einem Speisekabel geliefert, das fur den Anschluss an
eine Schalttafel vorbereitet ist (mit geeignetem Schutz). Fir den Anschluss
der Zubehore (Taster, Wahltaster, Fotozellen.) siehe den folgenden Absatz
(ABB. 19).

¢ BeiderInstallation ausschliel3lich doppeltisolierte
Kabel (mit Schutzmantel) verwenden, sowohl
fur die Anschlisse mit Netzspannung (230V)
als auch fur die in SELV-Schutzkleinspannung
(Blinker, Fotozellen).

¢ Die doppelte Isolierung der Kabel ist bis zur
unmitteloaren Néhe der Klemmen aufrecht zu
erhalten; nur unmittelbar an der Klemmenleiste
durfen die Kabel bloBgelegt werden und
auBerdem sind sie mit Kabelbindern festzuhalten.

¢ Bei der Installation ausschlieBlich Kabelschienen
aus Kunststoff verwenden.

e FUr die Verkabelungen in Niederspannung
(230V) und die der Schutzkleinspannung (SELV)
sind getrennte Kabelschienen zu verwenden.

e Die Leiter der Schutzkleinspannung mussen
materiell von den Netzspannungsleitern getrennt
sein (um mindestens 4 mm in der Luft), oder
sie sind angemessen mit einer zuséatzlichen,



mindestens 1 mm dicken Isolierung zu isolieren.
e Als Speisekabel nur Kabel vom Typ FG7 2x1,5
mmZ2 oder einer hdheren Kategorie verwenden.
e Am Eingang zum Versorgungsnetz der
Automatisierung eine Vorrichtung einplanen, die
gemal den Installationsregeln eine komplette
allpolige Abschaltung vom Netz gewdahrleistet
(mit  Uberspannungskategorie Il und einem
Offnungsabstand der Kontakte eines jeden
Pols von mindestens 3 mm) und direkt an den
Versorgungsklemmen angeschlossen ist.

5.1 EINSTELLUNGEN UND ANSCHLUSS DER ZUBEHORE

5.1.1 BEZUGNAHMEN BEDIENUNGS- UND EINSTELLTAFEL

F1: Schutzsicherung der 230V~ Netzspeisung (F3.15A250V).

F2: Schutzsicherung der 24V === Motorspeisung (F16A250V).

TR1: Einstellung der KRAFT (max. Kraft im Uhrzeigersinn).

TR2: Einstellung der VERLANGSAMUNGSGESCHWINDIGKEIT
(max. Geschwindigkeit im Uhrzeigersinn).

P1: Taster zur Speicherung der Funksteuerungen.

p2: Lemlauf-Taster fur max. Laufweg.

ST Wahltaster zur Freigabe der SchlieBautomatik (ON).

S2: Wahltaster flr Impulssteuerung (ON) oder Automatikbetrieb
(OFF).

POWER LED: Umfeldleuchte mit 2W Led.

LED1: Signal-Led (Feedback) flr anliegende Stromspannung.
LED2: Signal-Led (Feedback) fUr max. Laufweg-Programmierung.
LEDS: Signal-Led (Feedback) zur Speicherung/Loschung  der

Funksteuerungen.
5.1.2 KLEMMEN FUR DEN ANSCHLUSS DER ZUBEHORE (CN1)

1: GND (common).

2: Eingang Taster Auf/Zu (NO).

3 Eingang Stopp-Taster (NO).

4: Eingang Sicherheitsvorrichtung Fotozellen (NC).

5! Speisung 24V == + Sicherheitsvorrichtung Fotozellen (max.
300mA).

6: Speisung 24V == + Sicherheitsvorrichtung Fotozellen.

7 Speisung 24V == + Blinkleuchte (max. 5W).

8: Speisung 24V === + Blinkleuchte.

9 Eingang Antenne (heiBer Pol).

10 ND (common).

11 Eingang Sicherheitsvorrichtung 8K2 (NO).

5.1.3 LERNFUNKTION FUR MAX. LAUFWEG (ELEKTRONISCHER
OFFNUNGS-ENDSCHALTER).

Zur Einstelung des max. Laufwegs des elektronischen Offnungs-
Endschalters muss der Motor mit der entsprechenden Schiene am
Sektionaltor angeschlossen und der Zugschlitten an der Kette (oder
Riemen) angehakt sein. Zu diesem mechanischen Zusammenbau, siehe
das Kapitel “MECHANISCHER ZUSAMMENBAU”. AuBerdem muss
mindestens ein Bedientaster angeschlossen (oder eine gespeicherte
Funksteuerung vorhanden) und die Sicherheitsvorrichtung (Fotozelle)
aktiv sein (NC-Signal). Zur Erfassung des elektronischen Offnungs-
Endschalters, den Motor speisen und das Sektionaltor durch Betétigung
des Bedientasters oder der Funksteuerung in eine ,fast geschlossene”
Position bewegen (ca. 500 mm vom SchlieBanschlag). Den Taster P2
auf der Steuerschalttafel driicken und gedrlickt halten, bis die Signal-
Led LED2 einschaltet; den Taster P2 freisetzen (die LED2 beginnt zu
blinken). Das Sektionaltor startet ein SchlieBmandver bis zum Anschlag.
Wenn es geschlossen ist (Erffassung der Null-Position), beginnt das
Offnungsmandver mit niedriger Geschwindigkeit; wenn das Sektionaltor
die gewlinschte Offnungsposition erreicht hat (elektronischer Offnungs-
Endschalter), ereut auf den Taster P2 driicken, das Sektionaltor stoppt in
der ganz gedffneten Position (max. Laufweg), die LED 2 blinkt nicht mehr
und schaltet dann aus, um die erfolgte Speicherung des max. Laufwegs
zu bestatigen. Alternativ dazu besteht die Moglichkeit, dass der Lauf an
einer eventuellen mechanischen Sperre endet (in der Schiene eingesetzt)
und dennoch der elektronische  Offnungs-Endschalter erfasst  wird.
Daraufhin flhrt der Motor ein automatisches SchlieBmandver durch. Die
Erfassungsprozedur des elektronischen Offnungs-Endschalters kann
notfalls nur mit gespeistem Motor in der Stopp-Position (oder ganz
geschlossen, oder ganz gedffnet) erneut durchgefiihrt werden.

5.1.4 SPEICHERN/LOSCHEN EINER FUNKSTEUERUNG

Zur Speicherung einer Funksteuerung (Funksender Comunello) gentigt es,
mit folgender Betriebslogik auf den Taster P1 der Bedienungstafel zu driicken:
Kanal 1: Einmal auf den Taster P1 drticken, die LED3 blinkt einmal. Auf
den Taster des Senders drticken, der mit der AUF-ZU-Funktion
programmiert werden soll.

Zweimal auf den Taster P1 drticken, die LED3 blinkt zweimal.
Auf den Taster des Senders drlcken, der mit der STOPP-
Funktion programmiert werden soll.

Dreimal auf den Taster P1 dricken, die LED3 schaltet mit
Festlicht ein. Den Taster P1 drticken und gedrickt halten, die
LED3 blinkt schnell. Den Taster P1 gedrtickt

halten, bis die LED3 zu blinken authért (Bestatigung der erfolgten
Loschung der gespeicherten Funksteuerungen).

Kanal 2:

Reset:

5.1.5 SCHLIEBAUTOMATIK

Der Motor ist mit einschaltbarer SchlieBautomatik ausgestattet. Zur Ein- oder
Ausschaltung der SchlieBautomatik (feste automatische SchlieBzeit: ca. 50
Sek.), den Wahltaster S1 folgenderweise betétigen:

S1 auf ON SchlieBautomatik eingeschaltet

S1 auf OFF SchlieBautomatik ausgeschaltet

Werkseitige Einstellung: SchlieBautomatik eingeschaltet.

5.1.6 AUTOMATIK- ODER IMPULSBETRIEB

Es stehen zwei Steuermethoden der Torbewegungen zur Wahl:
Automatikbetrieb  (bel jeder Druck auf den Auf-Zu-Taster bzw. die
Funksteuerung kehrt der Motor die Bewegung um) oder Impulsbetrieb (bei
jedem Druck auf den Auf-Zu-Taster bzw. die Funksteuerung fuhrt der Motor
zyklisch das Auf-Stopp-Zu-Stopp-Mandver aus). Der Wahltaster S2 dient zur
Wah! der gewtnschten Methode:

S2 auf ON Impulsbetrieb eingeschaltet

S2 auf OFF Automatikbetrieb eingeschaltet

ANMERKUNG: Falls der Automatikbetrieb gewlnscht ist, ist der Stopp-
Taster zu verkabeln (Klemmen M1-M3), wenn das Sektionaltor definitiv an
einer gewlnschten Position stoppen soll (bis zum Empfang einer neuen
Schaltung). Werkseitige Einstellung: Automatikbetrieb eingeschaltet.

5.1.7 KRAFTEINSTELLUNG

Die Krafteinstellung erfolgt mit dem Trimmer TR1. Durch Einstellen im
Uhrzeigersinn wird die Zugkraft ernéht (im Gegenuhrzeigersinn wird sie
reduziert). Werkseitige Einstellung: Kraft auf Mindestwert eingestellt.

5.1.8 EINSTELLUNG DER VERLANGSAMUNGSGESCHWINDIGKEIT

Die Einstellung der Verlangsamungsgeschwindigkeit erfolgt mit dem
Trimmer TR2. Durch Einstellung im Uhrzeigersinn wird die Geschwindigkeit
wahrend der Verlangsamungsphasen erhoht (im Gegenuhrzeigersinn wird
sie reduziert). Werkseitige Einstellung: Verlangsamungsgeschwindigkeit auf
Mindestwert eingestellt.

5.1.9 HNDERNISERKENNUNG

DerMotor besitzt ein Hindemiserkennungssystem, das wahrend der normalen
Torbewegung akliv ist. Anhand eines digitalen Encoders wird der Motor bei
Uberschreitung der vorschriftsméRigen Prallkraft blockiert, wenn ein Hindernis
den normalen Lauf des Sektionaltors unterbricht, die Laufrichtung wird kurz
umgekehrt und das Tor GESTOPPT, bis eine neue Schaltung erfolgt.

5.1.10 UMFELDLEUCHTE

Im Motorinnern befindet sich eine LED-Umfeldieuchte (2W, Festlicht), die bei
jedem Mandver einschaltet und nach jeder STOPP-Schaltung ca. 30 Sek.
eingeschaltet bleibt (ganz geschlossen, oder ganz gedffinet). Diese Funktion
ist immer vorhanden und kann nicht deaktiviert werden.

5.1.11 EXTERNE BLINKLEUCHTE/KONTROLLLEUCHTE

Falls eine exteme Blinkleuchte oder Kontrolleuchte angeschlossen werden
muss, kdnnen die spezifisch dazu dienenden Speisungsklemmen verwendet
werden (Steuerschalttafel: M7-M8). Der Ausgang dieser Klemmen liefert
Gleichstrom (28V==) mit einer max. Leistungsentnahme von ca. 150mA.
ANMERKUNG: Die Ausgangsspannung ist konstant und somit fur die
Speisung einer Kontrollleuchte mit geeigneter Leistung verwendbar. Falls eine
Blinkleuchte gespeist werden soll, sind solche vom selbstblinkenden Typ zu
verwenden (SWIFT).

5.1.12 SCHLUSSELTASTER UND HILFSTASTER
Falls es erforderlich ist, Hilfs-Bedienungstaster zu verkabeln (z.B.:
Schltsseltaster), kénnen sie parallel an den spezifischen Eingangen
angeschlossen werden (Klemmen M1-M2 Auf-Zu-Steuerung und Klemmen
M1-M3  Stopp-Steuerung). Es ist unbedingt erforderlich, dass diese
Vorrichtungen aus reinen NO-Kontakten bestehen.
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6 PRUFUNG

Jedes einzelne Element des Antriebssystems, z.B. die Sicherheitsleisten,

Fotozellen, Notabschalter, usw., verlangt eine spezifische Prifphase; an

allendiesenVorrichtungen sinddie inden jeweiligen Anleitungshandbticherm

enthaltenen Prozeduren durchzufUhren. Zur Prafung von RAMPART sind
die folgenden Arbeitsschritte erforderlich:

e Prifen, dass alle in diesem Handbuch und besonders im Kapitel ,1
Hinweise" enthaltenen Vorgaben strikt eingehalten wurden.

e Unter Verwendung der Bedienungs- oder Ausschaltvorrichtungen
(Schltisseltaster, Bedienungstaster oder Funksender), AUF-STOP-
ZU Versuche mit dem Tor durchfUhren und das vorschriftsméBige
Verhalten prufen.

¢ Alle Sicherheitsvorrichtungen der Anlage (Fotozellen, Sicherheitsleisten,
Notabschalter, usw.) einzeln nach ihrer korrekten Betriebsfahigkeit
Uberprufen.

7 INSTANDHALTUNG DES PRODUKTS

Qualifiziertes Personal muss regelméBig die Instandhaltung nach den

geltenden Gesetzen und Normvorschriften durchfihren. RAMPART

verlangt eine programmierte Instandhaltung nach maximal 6 Monaten

oder 10.000 Mandvern ab der letzten Wartung.

e Alle Versorgungsquellen vom Motor abtrennen.

e Alle Bewegungselemente Uberprifen und
auswechseln.

e Alle Bestandteile des Antriebssystems auf ihren Abnutzungszustand
Uberprufen.

abgenutzte  Teile

8 ERSATZTEILE

Es besteht die Moglichkeit, Ersatzteile zu erwerben; notfalls ist hierzu mit
dem technischen Kundendienst von Kontakt aufzunehmen.

9 ENTSORGUNG

Nach Lebensende des Antriebssystems sicherstellen, dass die Abrtistung
von qualifiziertem Personal durchgefUhrt wird und die Materialien nach
oOrtlich geltenden Vorschriften rezykliert oder entsorgt werden.

10 GARANTIE

Frateli Comunello SpA gewahrleistet den korrekte Betrieb der
Antriebe flr einen Zeitraum von 24V Monaten ab Herstellungsdatum,
unter der Bedingung, dass die auf der Gebrauchsanweisungen
Leistungsspezikationen beachtet werden. Frateli Comunello S.p.A.
ausbessert oder ersetzt kostenfrei die fehlerhaften Teile, die als
fehlerhafte Telle laut dem unanfechtbarem Urteil des Fachpersonal
von Fratelli Comunello S.p.A. anerkannt werden. Die Ausbesserung
bzw. Ersetzung ist die einzige Entschadigung moglich, die alle weitere
Schadenersatzforderungen vernichtet. Die Ware unter Garantie soll
frachtfrei an den Sitz von Frateli Comunello S.p.A. gesendet werden
und wird zu Lasten des Empfangers zurlickgesendet. Das umgetauschte
Material bleibt Eigentum von Fratelli Comunello S.p.A. Die Arbeitskosten,
die wegen der Ausbesserung bzw. Ersetzung entstehen gehen auf jeden
Fall zu Lasten des Kaufers. Fur den Zeitraum des Ausfalls der Anlage wird
keine Entschadigung gewéhrt. Der Eingriff beinhaltet keine Verlangerung
der Garantiedauer. Der Kaufer soll eventuelle Produkt -Mangel und -Fehler
innerhalb dem Frist von 8 (acht) Tagen melden, die entweder vom Datum
der Fehler- Entdeckung oder vom Datum der Wareannahme zu rechnen
sind. Die Meldung soll unbedingt schriftlich erteilt werden. Von der Garantie
sind ausgeschlossen: Durch Transport verursachte Beschadigungen
oder Schaden; auf Fehler der elektrischen Anlage vom Kéaufer und/
oder Nachl&ssigkeit, Unangemessenheit, auf durch unsachgemé&sse
Benutzung der Anlage zurlckzuflhrende Beschadigungen oder
Schéaden; durch unzuléassige Eingriffe seitens nicht autorisiertem Personal
oder folgend uneigentlicher Verwendung/Installation (in dieser Hinsicht
empfehlt man eine Anlagewartung zumindest aller sechs Monaten)
oder durch Verwendung von Nichtoriginalersatzteillen  verursachte
Beschadigungen oder Schaden; durch chemischen Substanzen oder
atmosphéarischen Einusse verursachte Defekte. Die Garantie enthélt
keinen Verbrauchsmaterialkost sowie vermuteten Fehlerkost oder
Gefélligskeitstberprifungen.

Produkteigenschaften  Die  Produkte  der  Frateli ~ Comunello
S.p.A. unterliegen stédndigen Innovationen und  Verbesserungen;
Konstruktionseigenschaften und Aussehen kénnen ohne
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\orankundigung gedndert werden.

Gerichtsstand

Da der Vertrag durch die in Rosa ausgestellte Auftragsbestatigung
abgeschlossen wird, kommt im Fall von rechtlichen Streitigkeiten
irgendwelcher Art die italienische Rechtsprechung zur Anwendung, wobei
Vicenza (V) Gerichtsstand ist.



INSTRUCIONS D’UTILISATION ET D’INSTALLATION
RAMPART 600/ 1000

DECLARATION DE CONFORMITE CE

Le soussigné, M. COMUNELLO LUCA, représentant le suivant constructeur

F.lli COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (V) Italie

Déclare que I'appareil décrit ci-dessous:
Description Automatisme électromécanique pour portails sectionnels.
Modele RAMPART 600 / 1000

Est conforme aux dispositiones légales transposant les directives suivantes:
e Directive 2004/108 CE (Directive EMC)
e Directive 2006/42 CE (Directive Machines)

Et qui ont été soumis toutes les norms et /ou spécifications techniques ci-apres indiquées:

EN61000-6-2 + EN61000-6-3

ENG2233 :2008

EN301489-1 + EN301489-3 + EN30220-2
EN60335-1 :2012

EN13241-1 + EN12445 + EN12453

Et amendements ultérieurs

Les deux derniers chiffres de 'année dans laquelle il a été apposé le marquage CE 14

Rosa (V) — Italie
01-09-2014

SIVANVYA

Nous déclarons en outre que la machine ne pourra pas étre mise en service avant identification et déclaration de conformité aux
conditions de la Directive 2006/42 CE et a la législation nationale la transposant de la machine a laquelle elle sera intégrée ou dont elle
deviendra partie intégrante.

Luca Comunello %’i’h@(
Représentant légal de la société FratellifComunello

\

Fratelli Comunello S.p.A.
Enterprise avec Systeme de Management de la Qualité certifié
UNI EN ISO 9001:2008

(Certificat n° 50 100 11235 Rev. 01)
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1 AVERTISSEMENTS

1.1 AVERTISSEMENTS CONCERNANT LA
SECURITE

Ce manuel dinstallation s'adresse exclusivernent a un
personnel compétent. || est indispensable d'avoir 1u
toutes les instructions avant de procéder a linstallation,
Toutes les opérations non expressement prévues dans
ces instructions sont interdites ; toute utilisation non
prévue peut entrainer des dommages matériels et des
risques de blessures. Le constructeur décline toute
responsabilité en cas de non-observation des regles
de bonne technique dans la construction des portails
ou en cas de déformations survenant durant I'utilisation.
Conserver ce manuel pour toute future consultation. La
conception et la fabrication des dispositifs composant
RAMPART et ce manuel sont rigoureusement
conformes aux nomes en vigueur. Etant donné les
situations de risques pouvant se présenter durant
linstallation et I'Utiisation de RAMPART, linstallation doit
nécessairement étre effectuée en stricte conformité
avec les lois, nomes et réglementations; en particulier:

1.2 AVERTISSEMENTS CONCERNANT

L'INSTALLATION

e Avant de procéder a linstallation, veérifier la nécessité
éventuelle d'autres dispositifs et matériels permettant
de compléter I'automatisme RAMPART en fonction
de I'utlisation prévue.

e Ne pas utliser I'automatisme avant d'avoir placé le
portall en conditions de sécurité.
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e Eliminer le matériel d'emballage conformément aux
normes locales.

1.3 AVERTISSEMENTS CONCERNANT
L UTILISATION
e Neffectuer aucune maodification sur  quelgue

composant que ce soit, sauf prévue dans ce manuel.,
Ce type dintervention est uniguement susceptible
d'entrdiner des dysfonctionnements.

Le constructeur décline toute responsabilité en cas
de dommages entrainés par une modification du
produit.

e bviter toute immersion de composants de
lautomatisme dans l'eau ou dans d'autres liquides.
Durant l'installation, éviter également toute pénétration
de liquides a l'intérieur de la logique de commande et
d'autres dispositifs ouverts.

e En cas de pénétration dun liquide a lintérieur
des disposiifs de l'automatisme,  sectionner
immédiaterent l'alimentation électrique et s'adresser
au senvice d'assistance ; toute utlisation de RAMPART
dans une telle situation comporte des risques.

e Ne pas laisser les composants de RAMPART a
proximité de sources de chaleur et ne pas les exposer
a des flammes sous peine d'endommagement et de
dysfonctionnement, incendie ou situation de danger.

¢ £n cas dinutlisation prolongée, en vue d'éviter tout
risque de pertes de substances nocives de la batterie
en option, il est conseillé de retirer cette demiere et de
la conserver dans un endroit sec.

¢ Brancher uniqguement lalogigue de commande a une
ligne d'alimentation équipée d'une mise a la terre de
sécurité.,

e Toutes les opérations exigeant I'ouverture du carter de
RAMPART doivent étre effectuées avec la logique de
commande débranchée de l'alimentation électrique;
si le dispositif de déconnexion en est dépourvy,
prevoir un panneau; «ATTENTION ENTRETIEN EN
COURS»,

¢ £n cas dintervention d'interrupteurs automatiques ou
de fusibles, identifier et éliminer le probleme avant de
les réamer.

¢ En cas de panne ne pouvant étre résolue au moyen
des informations foumies dans ce manuel, contacter
le senvice d'assistance.

e e disposiiif peut étre utiisé par des enfants d'un
age supérieur a 8 ans et par des personnes avec
des capacités physiques, sensorielles et mentales
imittes ou sans la connaissance et l'expérience
necessaires, a condition qu'ils soient sous surveilance
ou seulement apres qu'ils ont recu des instructions
sOr l'utiisation stre de l'appareil et sOr les risques
associes. Les enfants ne doivent pas jouer avec le
dispositif. Le nettoyage et l'entretien qui devraient &tre
faits par I'utiisateur, ne doivent pas étre accomplis par
des enfants sans surveilance.

e Conserver les radiocommandes a la portée des
enfant et ne pas laisser les enfants jouer avec eux.
Examiner périodiquement linstallation pour détecter la
presence de dégats éventuels aux cables, ressorts
et parties mécaniques. Ne pas Utlizer I'automatisme
lorseque on necesite une reparation.



2 MODELES ET DESCRIPTION PRODUIT

2.1 DESCRIPTION

Opérateur électromécanique pour portes sectionnelles éauibrées par ressorts. Opérateur
pouvant étre associé a une courroie ou une chaine de transmission, logique électronique intégrée
avec fins de course électroniques (codeur) pour moteur 24Vee, récepteur radio solidaire; 433,92
MHz «narrowbanab.

2.2 INSTALLATION TYPE

LEGENDE

A OPERATEUR A LOGIQUE DE COMMANDE INTERNE
B PHOTOCELLULES EN FERMETURE

G CLIGNOTANT

D SELECTEURACLE

3 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

CARACTERISTIQUES MECANIQUES

RAMPART 600 RAMPART 1000
Puissance nominale 600N 1000N
Longueur maximum course 3000 mm
\litesse d'entrainement maximum 80 mm/s 100 mm/s
Poids opérateur 10Kg 10,5Kg

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

RAMPART 600 RAMPART 1000
Alimentation 230V ~ 50 Hz
Sortie clignotant 24V ===5W max.
Sortie moteur 24V ===1x65W max
Alimentation photocellules 28V===8W max.
Température de service -10+55°C
Récepteur radio 433,92 MHz
Emetieurs 18 Bits code fixe ou variable
Codes TX max. en mémoire 200
Puissance nominale 100W 150W
Absorption maximale 10A 15A

4 INSTALLATION

4.1 CONTROLES PRELIMINAIRES

Pour un fonctionnement correct de l'automatisme, vérifier les points

suivants:

e Tous les accessoires ont été correctement dimensionnés.

e La porte ne se déplace pas seule si laissée liore, quelle que soit sa
position.

e Les espaces minimum et maximum indiqués sur la fig. 1 ont été
respectés.

e En cas de portall basculant, contréler que le mouvement du portail
n'interfere pas avec le rail chaine. (FIG. 2)

e \erifier que le portall ne rencontre aucun point de friction durant sa
course, en ouverture ou en fermeture.

4.2 LIMITES D'UTILISATION

Avant d'installer I'opérateur, vérifier que ses caractéristiques sont comprises
dans les limites d'utiisation prévues au chapitre «Caractéristiques
techniques du produit»

4.3 INSTALLATION DE L'OPERATEUR MOD. RAMPART

4.3.1 INSTALLATION:

e Disposer les 2 segments de rail a assembler. (Sauter ce passage en
cas de segment unique).

e Faire coulisser la téte avec la poulie a I'intérieur des rails FIG. 3

e Accoupler les deux segments de rail au moyen d'un joint, voir FIG. 4
(Sauter ce passage en cas de segment unique).

e Placer la téte a engrenage a l'extrémité du rail et assembler le tirant a
ressort au rail (FIG. 5).

e Serrer I'écrou foumni contre le ressort pour obtenir une tension
satisfaisante de la chaine/courroie (FIG. 6).

e Assembler le levier d'entrainement et la patte de fixation au portail avec
le chariot du rall (possibilité d'utiliser uniquement le levier A) (FIG. 7).

e Installer la patte de support rail le long de ce demier (FIG. 8).

e Fixer I'opérateur au rail au moyen des vis et pattes founies (FIG. 9).

e Fixer les pattes de support a la patte de support rail (FIG.10). Les
plagues perforées peuvent étre coupées a la longueur nécessaire. En
cas de fixation directe au plafond, ne pas utiliser les pattes de support.

e Fixer la patte antérieure au-dessus du portail en position centrale. (FIG.
11).

e Assembler le rail a la patte antérieure au-dessus du portail au moyen du
goujon et de la goupille fournis (FIG.12).

e Fixer le rail au plafond comme représenté aux FIG. 13 et 14.

e Fixer le levier d'entrainement au portall au moyen du goujon et de la
goupille fournis (FIG. 15).

e Attacher la cordelette d'activation du débrayage manuel (FIG.16).

4.3.2 REGLAGE FIN DE COURSE
e Dévisser et positionner le fin de course dans la position requise FIG. 17.
e Bloguer le fin de course en serrant la vis.

4.3.3 DEBRAYAGE MANUEL

e Pour débrayer le portail et permettre son actionnement manuel, tirer la
cordelette attachée au chariot coulissant le long du rail. (FIG.18)

e | e portail peut étre actionné manuellement.

5 BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

opérateur est fourni avec un cable d'alimentation prévu pour &tre branché
sur le tableau électrique (protégé). Pour la connexion des accessoires
(boutons, sélecteurs, photocellules,...), voir le paragraphe suivant.

e | o dispositif peut étre utilisé par des enfants
d'un age supérieur a 8 ans et par des personnes
avec des capacités physiques, sensorielles
et mentales limitées ou sans la connaissance
et 'expérience necessaires, a condition gu'ils
soient sous surveillance ou seulement apres
gu'ils ont recu des instructions sOr I'utilisation
sUre de l'appareil et sOr les risques associés. Les
enfants ne doivent pas jouer avec le dispositif.
Le nettoyage et I'entretien qui devraient étre faits
par l'utilisateur, ne doivent pas étre accomplis
par des enfants sans surveillance.

e Conserver les radiocommandes a la portée des
enfant et ne pas laisser les enfants jouer avec
eux. Examiner périodiguement l'installation pour
détecter la presence de dégats éventuels aux
cables, ressorts et parties mécaniques. Ne pas
utilizer 'automatisme lorseque on necesite une
reparation.

e Pendant [linstallation utiliser exclusivement
cables avec double isolation (cables sous gaine)
soit pour les connexiones a tension (230V~) soit
pour les connexiones e tres basse tension de
securité SELV (feu clignotant, photocellule).

e La double isolation des cables doit étre
maintenue jusgu’a l'extréme proximité des
bornes, et dégainer exclusivement en proximité
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des bomes etil doivent liés avec des manchons.

e Pendant [linstallation utiliser exclusivement
supports de cables en plastigue.

e Utiliser supports differents pour les cablages en
basse tension (230V) et pour les cablages en
tres basse tension de seguridad (SELV).

e ‘[ es conducteurs en tres basse tension de
seguridad, doivent étre physiguement séparés
(au moins 4 mm en air) de les conducteur avec
tension de ligne, ou bien doivent étre dUment
isolées avec isolation supplémentaire  d'au
moins 1 millimetre d'épaisseur.

e Utiliser cables FG7 2X1,6 mm2 comme cables
d'alimentation ou d'un categorie superieure.

e Prévoir en amont sur le réseau d'alimentation
de la automation un dispositive qui permette de
gamatir la déconnexion complete onnipolaire du
réseau (avec categorie lll de surtensions et avec
une distance de ouverture des contacts de
chague pdle au moins de 3 mm) conforméement
aux regles d'installation et directement connecté
aux bornes de alimentation.

5.1 REGLAGE ET CONNEXION DES ACCESSOIRES

5.1.1 REFERENCES PANNEAU DE CONTROLE ET REGLAGE

F1: Fusible de protection alimentation secteur 230V~ (F3.15A250V).
F2: Fusible de protection alimentation moteur 24 V=== F16A250V.
TR1: Réglage PUISSANCE (puissance max. dans le sens des aiguilles

d'une montre).
TR2: Réglage VITESSE RALENTISSEMENT (vitesse max. dans le
sens des aiguilles d'une montre).

P1: Bouton de mémorisation radiocommandes.

p2: Bouton d'apprentissage course maximum.

ST Sélecteur d'activation Fermeture automatique (ON).

S2: Sélecteur de modalit¢ contrdle Pas a pas (ON) ou

Automatique (OFF).

POWER LED:  Lumiere de courtoisie a LED 2 W.

LED1: Led de signalisation (feedback) présence tension

LED2: Led de signalisation (feedback) pour programmation
course maximum.

LEDS: de signalisation (feedback) pour mémorisation/effacement

des radiocommandes.

5.1.2 BORNES DE CONNEXION DES ACCESSOIRES (CN1)

1 GND (commune).

2 Entrée bouton Ouverture/Fermeture (NO).

3 Entrée bouton Stop (NO).

4. Entrée dispositif de sécurité photocellules (NF).

5: Alimentation 24 VCC+ dispositif de sécurité photocellules
(max. 300 mA).

6: Alimentation 24 VCC- Dispositif de sécurité photocellules.

7 Alimentation 24 VCC+ Clignotant (max. 5 W).

8: Alimentation 24 VCC- Clignotant.

9: Entrée Antenne (pdle chaud).

10: GND (commune).

11: Entrée dispositif de sécurité 8 K2 (NO).

5.1.3 APPRENTISSAGE COURSE MAXIMUM
ELECTRONIQUE OUVERTURE)

Pour configurer la course maximum du fin de course électronique en
ouverture (FEO), le moteur doit étre connecté au portail sectionnel via le
rail correspondant et le patin d'entrainement doit étre fixé a la chaine (ou
courroie). Pour ces opérations de montage mécanique, voir le chapitre «
MONTAGE MECANIQUE ».Un bouton de commande au moins doit en
outre étre connecté (ou une radiocommande mémorisée) et le dispositif
de sécurité (photocellule) doit étre activé (signal NF). Pour acquérir le
FEO, alimenter le moteur et placer le portail en position « presque fermée
» (@ environ 500 mm de la butée de fermeture) au moyen du bouton de
commande ou de la radiocommande. Maintenir enfoncé le bouton P2 du
tableau de commande jusqu'a I'allumage de la led de signalisation LED2;

(FIN DE COURSE
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relacher le bouton P2 (la LED2 commence a clignoter). Le portail sectionnel
démarre son mouvement de fermeture jusqu'a atteindre la butée. Une fois
fermé (acquisition de la position de zéro), la manceuvre d'ouverture a petite
vitesse débute: quand le portail a atteint la position d'ouverture requise (FEO),
enfoncer a nouveau le bouton P2, le portail s'arréte en position d'ouverture
compléte (course maximum), la LED2 cesse de clignoter et s'éteint,
confirmant ainsi la mémorisation de la course maximum. En alternative,
il est possible de laisser la course se terminer sur un éventuel obstacle
mécanique (placé sur le rail), ce qui comporte également I'acquisition de
la FEO. Le moteur effectue ensuite une manceuvre de fermeture en mode
automatique. La procédure d'acquisition de la FEO peut a nouveau
étre effectuée si nécessaire, avec le moteur alimenté en position de
Stop uniquement (complétement fermé ou complétement ouvert).

5.1.4 MEMORISATION / EFFACEMENT D'UNE RADIOCOMMANDE

Pour mémoriser une radiocommande (émetteur radio Comunello), il suffit

d'actionner le bouton P1 du panneau de contrdle selon la logique de

gestion suivante:

Canal 1: enfoncer une seule fois le bouton P1, la LED3 clignote une fois.
Enfoncer le bouton de I'émetteur a programmer avec la fonction
OUVERTURE-FERMETURE.

Canal 2; enfoncer deux fois de suite le bouton P1, la LED3 clignote deux

fois. Enfoncer le bouton de I'émetteur a programmer avec la fon

ction de STOP.

enfoncer trois fois de suite le bouton P1, la LED3 s'allume fixe.

Maintenir enfoncé le bouton P1, la LED3 clignote rapidement,

maintenir enfoncé le bouton P1 jusgu'a ce que la LED3 arréte de

clignoter (confirmation de I'effacement des radiocommandes
mémorisées).

Reset:

5.1.5 FERMETURE AUTOMATIQUE

Le moteur est équipé d'une fermeture automatique activable. Pour activer
ou désactiver la fermeture automatique (temps de fermeture automatique
fixe d'environ 50 sec.), activer le sélecteur ST comme suit:

S1 sur ONFermeture automatique activée

S1 sur OFF Fermeture automatique désactivée

Configurations d'usine: Fermeture automatique activée.

5.1.6 MODE AUTOMATIQUE OU PAS A PAS

Deux modes de contrdle du mouvement sont possibles: Mode
automatique (a chague pression du bouton Quverture-Fermeture ou de la
radiocommande, le moteur invertit le mouvement) ou Pas a pas (a chagque
pression du bouton Ouverture-Fermeture ou de la radiocommande, le
moteur effectue cycliqguement la manceuvre Quverture-Stop-Fermeture-
Stop). Sélectionner le mode désiré au moyen du sélecteur S2:

S2 sur ON Mode Pas a pas activé

S2 sur OFF  Mode Automatique activé

5.1.7 REGLAGE DE LA PUISSANCE

Le réglage de la puissance s'effectue au moyen du trimmer TR1. Pour
augmenter la puissance motrice, régler dans le sens des aiguilles d'une
montre (et en sens inverse pour la réduire).

Configurations d'usine: Puissance réglée au minimum.

5.1.8 REGLAGE DE LA VITESSE DE RALENTISSEMENT

Le réglage de la vitesse de ralentissement s'effectue au moyen du trimmer
TR2. Pour augmenter la vitesse durant les phases de ralentissement,
tourner dans le sens des aiguilles d'une montre (et en sens inverse pour
la réduire). Configurations d'usine: Vitesse de ralentissement réglée au
minimum.

5.1.9 DETECTION DES OBSTACLES

Le moteur est équipé d'un systeme de détection des obstacles activé durant
sa course normale. Via utilisation d'un codeur numérique, si un obstacle
interrompt la course du portail, le moteur est blogué pour dépassement de
la force d'impact prévue par la norme et invertit briévement sa course avant
de rester sur STOPR jusqu'a réception de la commande suivante.

5.1.10 LUMIERE DE COURTOISIE

A lintérieur du moteur est prévue une lumiére de courtoisie & LED (2 W,
lumiére fixe) qui s'active a chague manceuvre et reste allumée durant
30 sec. environ apreés chague commande de stop (entierement fermé
ou entierement ouvert). Cette fonction est permanente et ne peut étre
désactivée.

5.1.11 CLIGNOTANT/VOYANT EXTERNES
En cas de nécessité de connecter un clignotant ou un voyant externe,



il est possible d'utiliser les bornes d'alimentation dédiées (panneau de
commande: M7-M8). La sortie de ces bornes fournit une tension continue
(28V ===) avec absorption maximum prélevable d'environ 150 mA.

REMARQUE: La tension en sortie est constante et peut donc étre utilisée
pour alimenter un voyant d'une puissance adaptée. Pour alimenter un
clignotant, ce demier doit étre de type a oscillation (autoclignotant) (SWIFT).

5.1.12 SELECTEUR A CLE ET BOUTONS AUXILIAIRES

En cas de nécessité de cabler des boutons de commande auxiliaires (ex.
sélecteurs a clé), il est possible de les connecter en parallele aux sorties
dédiées (bomes M1-M2 commande Ouverture-Fermeture et bornes M1-
M3 commande de Stop). Il estindispensable que ces dispositifs présentent
des contacts secs NO.

6 ESSAI

Chague élément de l'automatisme comme par exemple les bords
sensibles, les photocellules, I'arrét d'urgence, etc., exige une phase
spécifique d'essal ; pour ces dispositifs, effectuer les procédures figurant
dans les manuels d'instruction correspondants. Pour I'essai de RAMPART,
effectuer la séquence d'opérations suivante:

1. Veérifier que toutes les indications de ce manuel sont rigoureusement
respectées, en particulier celles du chapitre 1 « Avertissements ».

2. En utilisant les dispositifs de commande ou d'arrét prévus
(sélecteur a clé, boutons de commande ou émetteurs radio),
effectuer des essais d'ouverture, de fermeture et d'arrét du portail et
vérifier que le comportement de ce demier est régulier.

3. \Verifier le fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité
présents dans l'installation (photocellules, bords sensibles, arrét
d'urgence, etc.).

7 ENTRETIEN

'entretien doit étre effectué réguliecrement par un personnel qualifié
et conformément aux lois et normes en vigueur. RAMPART exige un
entretien programmé apres une période max. de 6 mois ou apres
10.000 manceuvres effectuées depuis la derniere intervention d'entretien.

1. Débrancher toutes les sources d'alimentation du moteur
2. \eérifier et remplacer tous les composants d'actionnements usés
3. \eérifier I'état d'usure de tous les composants de I'automatisme

8 PIECES DETACHEES

Pour I'achat de pieces détachées, contacter l'assistance technique.

9 ELIMINATION DU PRODUIT

A la fin de la vie de l'automatisme, vérifier que le démantélement est
effectué par un personnel qualifié et que les matériaux sont recyclés ou
éliminés conformément aux normes locales en vigueur.

10 GARANTIE

Frateli Comunello S.p.A. garantie, sous réserve de conformité avec les
performances mentionnées dans les manuels d'instructions des produits,
le bon fonctionnement des actionneurs pendant 24 mois a compter de la
date de fabrication. Fratelli Comunello S.p.A. garantie exclusivement (elle
exclue donc le remboursement du montant équivalent au dommage) la
réparation ou le remplacement gratuit des pieces défectueuses qui seront
reconnues comme telles, selon la discrétion des techniciens Comunello.
Le matériel sous garantie envoyé au siege de Frateli Comunello S.p.A.
devra étre envoyé franco de port et devra étre retourné port d0. Le matériel
défectueux envoie a l'entreprise Frateli Comunello S.p.A. restera de
propriété de Frateli Comunello S.p.A.

Le cout de la main-d'oeuvre nécessaire pour les réparations et
remplacements reste a la charge de I'acheteur. Aucune indemnisation n'est
reconnue pour toute la durée d'inutilisation de l'installation. Les temps de
réparation ne prolongent pas la durée de la garantie.

Sous peine de déchéance, I'acheteur doit signaler les vices et les défauts
des produits dans les 8 (huit) jours a compter de la date de découverte des
vices ou de la date de livraison de la marchandise. La plainte doit étre faite
uniguement par écrit.

LLa garantie ne comprend pas :

Des pannes ou des dommages causes par le transport ; des pannes ou
des dommages causés par des défauts de linstallation électrique chez

I'acheteur et/ou par des omissions, des négligences, des inadéquations,
I'utilisation inappropriée de cette installation ; des pannes ou des dommages
dus a des effractions de la part de personnel non autorisé ou causées par
I'utilisation/installation incorrectes (& ce propos, on suggere un entretien
su system tous les six mois au moins) ou a I'emploi de pieces rechange
non originales ; des défauts causes par des agents chimiques ou par des
phénomeénes atmosphériques.

Cette garantie ne comprend pas le colt du matériel de consommation, ni
de vices présumés ou de vérications.

Caractéristiques des produits

Les caractéristiques des produits Fratelli Comunello S.p.A. sont susceptibles
d'étre modiées et améliores a tout moment; donc, les caractéristiques de
construction et image du matériel peuvent soulffrir des modications sans
préavis.

Tribunal compétent Etant donné que le contrat est perfectionné & travers
Conrmation de Commande remplie @ Rosa, pour tout contentieux

COMUNELLO ®Copyright 2013 - All right reserved 29

SIVONVYHS




[( COMUNELLO

INSTRUCCIONES DE USO Y DE INSTALACION
RAMPART 600/ 1000

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE
El abajo firmante, Sefi. COMUNELLO LUCA, representante el siguiente fabbricante

F.Ili COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (V) Italia

Declara que el automatismo en lo sucesivo descrito:
Descripcion Automatismo electromecanico para portones seccionales.
Modelo RAMPART 600 / 1000

Es conforme a las disposiciones legales que transponen las seguientes directivas:
e Directiva 2004/108 CE (Directiva EMC)
e Directiva 2006/42 CE (Directiva Maguinas)

Y que han sido aplicadas todas las normas y /o especificaciones técnicas en lo sucesivo indicadas

ENG1000-6-2 + EN61000-6-3

EN62233 :2008

EN301489-1 + EN301489-3 + EN30220-2
EN60335-1 :2012

EN13241-1 + EN12445 + EN12453

y enmiendas posteriores

Ultimas dos cifras del afio donse se fija el marcado CE 14

Rosa (V) — Italia
01-09-2014

Asimismo declara que no esta permitido poner en servicio la maguinaria hasta que la maguina donde esté incorporada o de la que
forme parte haya sido identificada y declarada de conformidad a las disposiciones de la Directiva 2006/42 CE vy a la legislacion nacional
que la transpone.

Luca Comunello
Representante Legal de Frateli\Comunello

Fratelli Comunello S.p.A.
Empresa con sistema de Gestion de Calidad certificado
UNI EN ISO 9001:2008

(Certificado n® 50 100 11235 Rev. 01)
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1 ADVERTENCIAS

1.1 ADVERTENCIAS PARA LA SEGURIDAD

El presente manual de instalacion esta dirigido
exclusivamente al  personal  profesionamente
capacitado. Antes de proceder con la instalacion
es necesario leer todas las instrucciones. Todo lo
gue no esté especificado en estas instrucciones No
esta permitido; los usos No previstos podrian ser
una fuente de darno para el producto y ser peligroso
para las personas y bienes. El fabricante declina toda
responsabilidad por la falta de aplicacion de la buena
ejecucion en la construccion de las puertas y de las
deformaciones que pudieran producirse durante su
uso. Conserve este manual para futuras consultas.
El diserio, la fabricacion de los dispositivos que
componen RAMPART v el presente manual respetan
por completo la normativa vigente. Teniendo en cuenta
las situaciones de riesgo que pueden producirse
durante la instalacion vy el uso de RAMPART, es
necesario que también la instalacion se lleve a cabo
respetando las leyes, normas y reglamentos; a saber:

1.2 ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

e Antes de iniciar la instalacion, compruebe la
necesidad de dispositivos y materiales adicionales
que pudieran ser necesarios para completar la
automatizacion con RAMPART de acuerdo con las
situacion especifica de empleo.

e H| automatismo no debe utilizarse antes de que la
puerta no sea segura.

¢ [l material de embalaje debe eliminarse respetando
la normativa local vigente.

1.3 ADVERTENCIAS PARA EL USO

e No redice modificaciones en ninguna pieza
S no estuviera previsto en este manual. Las
operaciones de este tipo pueden provocar fallos
de funcionamiento. El fabricante declina toda
responsabilidad por dafos causados por productos
maodificados.

e bvite que las piezas del automatismo puedan
quedar sumergidas en agua o en otros liquidos.
Evite que los liquidos puedan penetrar en el interior
del cuadro de controly de otros dispositivos abiertos
incluso durante la instalacion.

e Sipenetrara liquido en el interior de los dispositivos
del automatismo, desconecte inmediatamente
la alimentacion eléctrica y pongase en contacto
con el servicio de asistencia Comunello; el uso de
RAMPART en tales situaciones puede provocar
situaciones peligrosas.

e No conserve ningun componente de RAMPART
cerca de fuentes de calor ni los exponga a las
llamas porgue se podrian danar y provocar fallos de
funcionamiento, incendio o situaciones peligrosas.

¢ En el caso de periodos prolongados de inactividad,
para evitar el riesgo de fugas de sustancias nocivas
de la baterfla opcional, es preferible extraera y
guardarla en un lugar seco.

e Conecte el cuadro de control Unicamente a una
linea de alimentacion eléctrica con puesta a tierra
de seguridad.

¢ Todas las operaciones que requieren la apertura de
las cubiertas de RAMPART deben hacerse con el
cuadro de control desconectado de la aimentacion
eléctrica; sieldispositivode desconexionnoestuviera
a la vista, aplique el siguiente cartel: “CUDADO
REALIZANDO TAREAS DE MANTENIMIENTO",

e Si los interruptores automaticos o los fusibles
se desconectaran, antes de restablecerlos es
necesario identificar y solucionar el fallo.

e Sino fuera posible solucionar el fallo utilizando las
informaciones indicadas en este manual, contacte
con el servicio de asistencia.

¢ £l dispositivo puede ser utilizado por nifos mayores
de 8 anos, por persona con discapacidades
psicofisicas y sensoriales, sin experiencia o con
falta de conocimiento, siempre bajo vigilancia o
bien después gque los mismos hayan recebido
instrucciones de la utilizacion en seguridad y que
hayan bien comprendidos los riesgos relacionados
al mal empleo. No permita que los ninos jueguen
con el dispositivo. La limpieza y el mantenimiento
destinadas a ser efectuadas por el usuario no debe
ser efectuadas por menores sin vijlancia.

¢ No permita que los ninos jueguen con los controles
del automatismo. Mantenga los radiomandos fuera
del alcance de los nifios. Examinar periddicamente
la instalaccion para verificar la presencia de
eventuales averias a los cables, muelles vy partes
mecanicas. No se utilize la automacion cuando se
necesite una reparacion de la misma.
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2 MODELOS Y DESCRIPCION DEL PRODUCTO

2.1 DESCRIPCION

Actuador electromecanico para puertas seccionales compensadas con muelles.
El motorreductor se puede utiizar en guias con comeas o cadena de transmision,
centralita de control electrénica integrada, con finales de carrera electronicos (encoder),
para un motor de 24V ===, receptor enchufable; 433,92 MHz “narowband” (banda
estrecha).

2.2 INSTALACION TiPICA

LEYENDA

A MOTORREDUCTOR CON CENTRALITA INTERIOR
B FOTOCELULAS DE CIFRRE

C LUZINTERMITENTE

D SELECTORDE LLAVE

3 CARACTERISTICAS TECNICAS
CARACTERISTICAS MECANICAS

RAMPART 600 RAMPART 1000
Fuerza nominal 600N 1000N
Longitud carrera méxima: 3000 mm
Velocidad méxima de arrastre 80 mm/s 100 mm/s
Peso actuador 10Kg 10,5Kg
CARACTERISTICAS TECNICAS
RAMPART 600 RAMPART 1000
Alimentacion 230V ~ 50 Hz
Salida Luz intermitente 24V ===5\W max.
Salida motor 24\ === 1x65 W max.
Almentacion fotocélulas 28V ===8W max.
Temperatura de servicio -10+55°C
Receptor 433,92 MHz
Transmisores 18 Bit Cédigo fijo 0 Rolling Code
(Cddigos TX méx. en la memoria 200
Potencia nominal 100W 150W
Absorcion méxima 1,0A 15A

4 INSTALACION

4.1 CONTROLES PRELIMINARES

Para un funcionamiento correcto del automatismo, compruebe que:

e Todos los accesorios tengan las dimensiones adecuadas.

e [ apuerta, al dejarla en cualquier posicion, no se mueva por su cuenta.

e Se hayan respetado los espacios minimos y maximos indicados en la
FIG. 1.

e [En el caso de puerta basculante, observe que durante el movimiento,
la misma no tenga contacto con la guia de la cadena (FIG. 2).

e Controle que en la carrera de la puerta no haya puntos de mayor
friccion durante el cierre y la apertura.

4.2 LIMITES DE UTILIZACION

Antes de realizar la instalacion del motorreductor, compruebe que sus
datos estén dentro de los limites de utilizacion indicados en el capitulo
“Caracteristicas técnicas del producto”.

4.3 INSTALACION DEL MOTORREDUCTOR MOD.
RAMPART

4.3.1 INSTALACION
e Prepare las 2 piezas de guia para ensamblarlas (obvie este punto en
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el caso de una Unica pieza).

e Desplace en el interior de las gufas la cabeza con polea FIG. 3.

e Una las dos piezas de guia utilizando el empalme, como se muestra
en la FIG. 4 (obvie este punto en el caso de una Unica pieza).

e Cologue la cabeza con engranaje en el extremo de la guia y ensamble
el tensor con muelle en la misma guia (FIG. 5).

e Apriete la tuerca suministrada contra el muelle hasta obtener una
tension suficiente de la cadena/correa (FIG. 6).

e Ensamble la palanca de arrastre y la placa de fijacion en la puerta con
la corredera de la guia (puede utilizarse solo la palanca "A") (FIG. 7).

e Introduzca la placa de soporte en la guia (FIG. 8).

e Fije el actuador a la guia con los tomnillos y las placas suministradas
(FIG. 9).

e Fije las placas de apoyo a la placa de soporte de la guia (FIG. 10).
LLos discos perforados pueden cortarse segun la longitud necesaria.
En el caso de fijacion directamente en el techo, no utilice las placas
suministradas.

e Fije la placa anterior sobre la puerta, en posicion central (FIG. 11).

e Ensamble la placa anterior sobre la puerta con el pero vy el pasador
suministrados (FIG. 12).

e Fije la guia en el techo tal como se muestra en las FIG. 13y 14.

e Fije la palanca de arrastre a la puerta con el permo vy el pasador
suministrados (FIG. 15).

e Ate el tirador de activacion del dispositivo de desblogueo manual (FIG.
16).

4.3.2 REGULACION DE LOS FINALES DE CARRERA

e Desenrosgue y cologue el final de carrera en la posicion deseada FIG.
17.

e Bloguee el final de carrera apretando el tomillo.

4.3.3 DESBLOQUEO MANUAL

e Para desbloguear y permitir un movimiento manual de la puerta, tire
del tirador atado a la corredera de la guia (FIG. 18).

e | a puerta podra moverse manualmente.

5 CONEXIONES ELECTRICAS

El actuador se suministra con el cable de alimentacion listo para la
conexion a un cuadro eléctrico (protegido adecuadamente). Para la
conexion de los accesorios (pulsadores, selectores, fotocélulas, etc.)
véase el siguiente apartado.

e En fase de instalacion utilizar exclusivamente
cables doblementes aislados (cables con
cubierta) sea por conexiones a tension de
red (230V) sea por conexiones en muy baja
tension de seguridad SELV (luz intermitiente,
fotocélulas).

e | doble aislamiento de los cables debe ser
mantenido hasta la proximidad inmediata de
los bornes, desenvainandolos tan soélo cerca
de los terminales de conexion y deben ser
vinculados por precintos.

¢ Enfase de instalacion exclusivamente corondel
en plastico.

e Utilizar corondeles distintas por cablaje en baja
tension (230V) y por cablaje en tension de
seguridad muy baja (SELV).

¢ ‘| 0s conductors en tension de seguridad muy
baja, deben estar fisicamente separados (por
lo menos 4 mm en aire) de los conductors
a tension de red, © bien deben estar
adecuadamente aislados con aislamiento
adicional con grosor minimo de 1T mm.

e Utilizar cables FG7 2X1,56 mm2 como cable
de alimentacion o de categoria superior.

¢ Preverse en la fuente de la red de alimentacion
de la automacion un dispositivo que asegure
la desconexion completa onnipolarde la red
(con categoria lll de sobretension y con una
distancia de apertura de los contactos en cada



polo por lo menos de 3 mm), conformemente
a las reglas de insalaccion y directamente
colegado a los bormes de alimentacion,

e Conecte el hilo amarillo/verde (puesta tierra) al
terminal de ojal como se muestra en la figura
18 A para LIMIT 500/600; mientras que para
LIMIT 800 hay que conectar la puesta a tierra a
la tarjeta como explicado en el parrafo 10.1

5.1 REGULACIONES Y CONEXION DE LOS ACCESORIOS

5.1.1 REFERENCIAS DEL PANEL DE CONTROL Y REGULACION

F1: Fusible de proteccion alimentacion de red 230V~
(F3.15A250V).

F2: Fusible de proteccion alimentacion motor 24V ===
(F16A250V).

TR1: Regulacion de la FUERZA (fuerza maxima en el sentido horario).

TR2: Regulacién de la VELOCIDAD RALENTIZACION (velocidad
maxima en el sentido horario).

P1: Pulsador para memorizar los radiomandos.

p2: Pulsador para el aprendizaje de la carrera maxima.

S1: Selector para la habilitacion del Cierre Automéatico (ON).

S2: Selector para el modo de control
Paso a Paso (ON) o) Automéatico (OFF).

POWER LED: Luz de cortesia de LED 2W.

LED1: LED de sefializacion (feedback) llegada tension.

LED2: LED de senalizacion (feedback) para la programacion de la

carrera maxima.
LEDS: LED de sefalizacion (feedback) para la memorizacion/

cancelacion de los radiomandos.

5.1.2 BORNAS PARA LA CONEXION DE LOS ACCESORIOS (CN1)

1: GND (comun).

2: Entrada pulsador Abrir/Cerrar (N.A.).

3: Entrada pulsador Parada (N.A.).

4: Entrada Dispositivo de seguridad Fotocélulas (N.C.).

5 Alimentacion 28V== + Dispositivo de seguridad Fotocélulas
(max. 300 mA).

6: Alimentacion 28V=== - Dispositivo de seguridad Fotocélulas.
7 Alimentacion 28V===+ Luz intermitente (max. 5 W).

8: Alimentacion 28V=== - Luz intermitente.

9 Entrada Antena (polo central).

10: GND (comun).

11: Entrada Dispositivo de Seguridad 8K2 (N.A.).

5.1.3 APRENDIZAJE DE LA CARRERA MAXIMA (FINAL DE CARRERA
ELECTRONICO DE APERTURA)

Para configurar la Carrera Maxima FEA (Final de carrera Electrénico de
Apertura) es necesario que el motor esté conectado a la puerta seccional
mediante el carril correspondiente y que la corredera de arrastre
esté enganchada a la cadena (o correa). Para dichas operaciones
de ensamblaje mecanico, véase el capitulo “ENSAMBLAJE
MECANICO”. También es necesario que haya al menos un pulsador
de mando conectado (0 un radiomando memorizado) y que el
Dispositivo de Seguridad (Fotocélula) esté activo (sefial N.C.). Para
adquirir el FEA, alimente el motor, cologue la puerta seccional en una
posicion “casi cerrada” (alrededor de 500 mm del tope de clerre) utilizando
el pulsador de mando o el radiomando. Presione y mantenga presionado
el pulsador P2 del cuadro de mandos hasta que se encienda el LED de
sefializacion LED2; suelte el pulsador P2 (el LED2 comenzara a destellar).
La puerta seccional comenzara un movimiento de cierre hasta el tope.
Tras haberse cerrado (adquisicion de la posicion de Cero) comenzara
un movimiento de apertura a velocidad lenta: cuando la puerta seccional
haya alcanzado la posicion de apertura deseada (FEA), presione de
nuevo el pulsador P2; la puerta seccional se detendra en la posicion
de apertura maxima (carrera maxima), el LED2 dejara de destellar vy
se encendera con luz fija para confirmar la memorizacion de la carrera
maxima. Como alternativa, es posible dejar que la carrera finalice en un
posible blogue mecanico (colocado en el carril), adquiriendo iguaimente
el FEA. Posteriormente, el motor realizara un movimiento de cierre en
ciclo automético. Si fuera necesario, es posible realizar de nuevo el
procedimiento de adquisicion FEA solo con el motor alimentado en
la posicién de Parada (completamente cerrado o totalmente abierto).

5.1.4 MEMORIZACION / CANCELACION DE UN RADIOMANDO
Para memorizar un radiomando (transmisor Comunello) es suficiente
utilizar el pulsador P1 del panel de control, con la siguiente l6gica de

gestion:

Canal 1. presione una vez el pulsador P1, el LED3 destellara con un

flash.

Presione el pulsador del transmisor que se desea programar con
la funcion ABRIR-CERRAR.

Canal 2: presione dos veces el pulsador P1, el LED3 destellara con dos
flash. Presione el pulsador del transmisor que se desea
programar con la funcion STOP.

Reajuste: presione tres veces el pulsador P1, el LED3 se encendera con
luz fija. Presione y mantenga presionado el pulsador P1, el

LED3
destellara rapidamente, mantenga presionado el pulsador P1
hasta que el LED3 deje de destellar (confirmacion de que se
han cancelado los radiomandos memorizados).

5.1.5 CIERRE AUTOMATICO

El motor estéa equipado con la funcién Cierre Automatico activable. Para
habilitar o inhabilitar el Cierre Automético (tiempo de Cierre Automatico
filado en alrededor de 50 segundos) utilice el selector S1 de la siguiente
manera:

S1en ON Cierre automatico habilitado

S1 en OFF Cierre automatico inhabilitado

Configuracion de fabrica: Cierre automatico habilitado.

5.1.6 MODO AUTOMATICO O PASO A PASO

Los modos de control del movimiento disponibles son dos: Modo
Automético (cada vez que se presiona el pulsador Abrir-Cerrar o el
Radiomando el motor invierte el movimiento) o Paso a Paso (cada vez
que se presiona el pulsador Abrir-Cerrar o el Radiomando el motor realiza
ciclicamente el movimiento Abrir-Stop-Cerrar-Stop). Para seleccionar el
modo deseado, Utilice el selector S2:

S2 en ON Modo Paso a Paso habilitado

S2 en OFF  Modo automéatico habilitado

5.1.7 REGULACION DE LA FUERZA

La Fuerza se regula con el timmer TR1. Reguléandolo en el sentido horario
se aumenta la fuerza de traccion (en el sentido antihorario se disminuye).
Configuracion de fabrica: Fuerza regulada al minimo.

5.1.8 REGULACION DE LA VELOCIDAD DE RALENTIZACION

La Velocidad de Ralentizacion se regula con el timmer TR2. Regulandolo
en el sentido horario se aumenta la velocidad durante las fases de
ralentizacion (en el sentido antihorario se disminuye).

Configuracion de fabrica: Velocidad de Ralentizacion regulada al minimo.

5.1.9 DETECCION DE OBSTACULOS

El motor incorpora un sistema de deteccion de obstaculos que se activa
durante la carrera normal. Utilizando un encoder digital, cuando un
obstaculo obstaculiza la carrera normal de la puerta seccional, el motor
se bloguea al superar la fuerza de impacto prevista por la normativa,
invirtiendo brevemente la marcha y permaneciendo en STOP hasta la
recepcion del mando sucesivo.

5.1.10 LUZ DE CORTESIA

En el interior del motor hay una luz de cortesia de LED (2W, luz fija) que
se activa en cada movimiento y queda encendida durante 30 segundos
después de cada mando de parada (0 completamente cerrado o
totalmente abierto). Dicha funcion siempre esta presente y no se puede
desactivar.

5.1.11 LUZ INTERMITENTE/LUCES TESTIGOS EXTERIORES

Si fuera necesario conectar una luz intermitente o luces testigos
exteriores, es posible utilizar las bornas de alimentacion especificas
(Panel de mando: M7-M8). La salida de dichas bornas suministra una
tension continua (28V===) con una absorcion maxima de alrededor de
150 mA.

NOTA: la tension de salida es constante; por consiguiente, se puede
utilizar para alimentar una luz testigo de potencia adecuada. Si se desea
alimentar una luz intermitente, es necesario utilizar luces intermitentes
oscilantes (SWIFT).

5.1.12 SELECTOR DE LLAVE Y PULSADORES AUXILIARES

Si fuera necesario cablear pulsadores de mando auxiliares (por ej.
selectores de llave), es posible conectarlos en paralelo a las entradas
especfficas (bornas M1-M2 mando Abrir-Cerrar y bornas M1-M3 mando
Parada). Es sumamente necesario que dichos dispositivos estén
constituidos por contactos sin tension NLA.
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6 ENSAYO

Cada elemento del automatismo, por ejemplo bandas sensibles, fotocélulas,

dispositivo de parada de emergencia, etc., requiere una fase de ensayo

especifica; para dichos dispositivos se deberan realizar los procedimientos
indicados en los respectivos manuales de instruccion. Para el ensayo de

RAMPART realice la siguiente secuencia de operaciones:

e Compruebe que se haya respetado estrictamente todo lo previsto en
este manual y, en particular, en el capitulo 1 “Advertencias”.

e Utilizando los dispositivos de mando o de parada previstos (selector
de llave, pulsadores de mando o transmisores), realice las pruebas
de apertura, cierre y parada de la puerta y compruebe que el
comportamiento corresponda con cuanto previsto.

e Compruebe uno por uno el funcionamiento correcto de todos los
dispositivos de seguridad montados en el sistema (fotocélulas, bandas
sensibles, dispositivos de parada de emergencia, etc.).

7 MANTENIMIENTO DEL PRODUCTO

El mantenimiento debe ser realizado regularmente por personal calificado
de acuerdo con las leyes y normativas vigentes. RAMPART necesita un
mantenimiento programado al méximo dentro de 6 meses o 10.000
movimientos a partir del mantenimiento anterior.

e Desconecte todas las fuentes de alimentacion del motor.

e Compruebe y sustituya todas las piezas moviles desgastadas.

e Compruebe el desgaste de todas las piezas del automatismo.

8 PIEZAS DE REPUESTO

Las piezas de repuesto pueden solicitarse contactando con el servicio de
asistencia técnica.

9 ELIMINACION

Al final de la vida Util del automatismo, asegurese de que el desguace sea
realizado por personal calificado y que los materiales sean reciclados o
eliminados segun las normas locales vigentes.

10 GARANTIA

Fratelli Comunello SPA garantiza, con sujecion al cumplimiento de las
especicaciones de rendimiento que guran en los manuales de instrucciones
de los productos, el buen funcionamiento de los actuadores durante 24V
meses desde la fecha de fabricacion. Fratelli Comunello SPA garantiza en
exclusiva, y por lo tanto la exclusion de las reclamaciones por dafios y
perjuicios equivalente, a la reparacion o reemplazo de piezas defectuosas
que seran reconocidas como tales, de acuerdo a la discrecion del personal
técnico de Comunello Fratelll SpA. EI material en garantia deben enviarse a
la sede de Fratelli Comunello SPA en porte pagado y sera devuelto a portes
debido. El material considerado defectuoso y enviado a Fratelli Comunello
SPA seguira siendo propiedad de dicha empresa

El costo de la mano de obra necesaria para las reparaciones vy
sustituciones realizadas es solo del comprador. No tiene derecho a ninguna
compensacion por el periodo de tiempo de inactividad de la instalacion. La
intervencion no extende el plazo de duracion de la garantia.

Bajo pena de caducidad, el comprador debe informar de cualquier fallo o
defecto de los productos, dentro de los 8 (ocho) dias para ser calculados,
respectivamente, desde la fecha del descubrimiento de los defectos o la
fecha de entrega del material. El informe debera realizarse Unicamente por
escrito La garantia no incluye:

Avérias o dafios causados por el transporte; avérias o dafos causados por
vicios de la instalacion eléctrico presente en el compradory / 0 descuido,
negligencia, uso inadecuado, anormal de esta installacion; avéria o dafo
debido a la manipulacion por parte de personal no autorizado o que
resulten del uso / instalacion inadecuados (en este sentido, se recomienda
un mantenimiento del sistema por lo menos cada seis meses) o al empleo
de piezas de repuesto no originales; los defectos causados por agentes
quimicos o fendmenos atmosféricos. La garantia no cubre el costo del
material de consumo ni por supuestos defectos o las vericaciones a su
comodidad.

Caracteristicas de los productos Los productos fabricados por Fratelli SpA
Comunello estan sujetos a continuas mejoras e innovaciones, por lo que
las caracteristicas constructivas y la imagen de los mismos, pueden sufrir
variaciones incluso sin aviso previo Tribunal competente Ya que el contrato
es perfeccionado mediante

Conrmacion de Pedido

cumplimentada en Rosa, por cualquier tipo de controversia legal se aplicara
el derecho italiano y sera competente el Tribunal de Vicenza (VI).
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OEKNAPALUA O COOTBETCTBUU CE

Hwxkenognucaswuiica r. COMUNELLO LUCA, npenctaBuTesnb NpoM3BoANTENsA

F.Ili COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Italy

3AABJIAET, 4To onncaHHoe 3aecb 060pynoBaHue:

OnucaHve OnekTpomexaHuyeckaa aBToMaTU3aUUA CEKLMOHHBIX ABEpe.
Mogaenb RAMPART 600 /1000

COOTBETCTBYET 3aKOHOAATE bHBIM NOMIOXEHMAM, NepefaloWmm cogepXxaHme cnegyowmx AUPEeKTUB:
+ OvpekTtnsa 2004/108/CE (Ovpektnea no AMC)
+ OvpekTtnea 2006/42/CE (OupekTuBa no MawimHam)

M YTO ObInn npMMeHeHbl BCe HOPMbI n/Vnn TexHnyeckmne cneu,quMKau,mm, nepedyncneHHble nanee

EN61000-6-2 + EN61000-6-3

EN62233 :2008

EN301489-1 + EN301489-3 + EN300220-2
EN60335-1 :2012

EN13241-1 + EN12445 + EN12453

M nocneayrouwme oonosiHeHnA

MocnegHve ase umdpsbl roga, koraa 6eina npucsoeHa mapkuposka CE 14

r. Rosa (Vicenza) — Utanua
01-09-2014

Takxe 3aABNAeT, 4YTO NyCK B dKCMyaTaumio MawWnHHOro 060pyaoBaHMA He paspellaeTca A0 TexX Nop, Noka MalunHHoe
obopyaoBaHMe, B KOTOPOE OHO BCTPanBaeTCA UM YaCcTbio KOTOPOro OHO ABNAETCA, He ByaeT naeHTUMOULMPOBAHO UK He
6yneT 06bABNEHO COOTBETCTBYIOWMUM NoNoXxeHnAM AnpekTmebl 2006/42 CE 1 HaumoHanbHOMY 3aKOHOOATENbLCTBY CTPaHbI,
NPVHABLLEN OUPEKTUBY.

N
[okTop LUCA COMUNELLO ol
OdmumanbHbI NpeacTaBnTenb CbI/IprI\\FRATELLl COMUNELLO s.p.a.

\

\

Fratelli Comunello S.p.A.
KomnaHus ¢ cepTudnumpoBaHHON CUCTEMON MeHe)KMeHTa KayecTsa
UNI EN ISO 9001:2008

(uepTndmuaT N° 50 100 11235 Rev. 01)

UNMIDDAd
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YKA3ATEJ1b
OBLUME NPEAYNPEXXOEHNA
MpenynpexxaeHnsa no 6e3onacHoOCTU
MpenynpexaeHnst Mo MOHTaxy
[MpenynpexneHns no akcnyaraumm
MOAEJIN U ONNCAHUE U3QENTUN
Onuncanve
TUNNYHBIN MOHTaX
TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKU U3OENUA
MOHTAX
41 [MpenBapuTeNbHbIE NPOBEPKM
4.2 Mpenesnbl NpUMeHeHns
4.3  MoHTaxx MoTop-peaykTopa moa. RAMPART
MoHTax
MOHTaXX KOHLEBOIO BbIK/KOHaTENS
PyyHasa pa3bnokpoBKa MOTOR-peayKTopa
5 ANEKTPUYECKUE COEAVUHEHUSA
PerynvpoBaHune 1 coeguHeHne NpuUHaIexXHOCTEN
CCbIIKN Ha NaHesb yNpaBAeHNs 1 perynmpoBaHvis
Knemmbl 0Nns perynnpoBaHvs MpUHaaeXXHOCTEN
3anoMmnHaHne MakCManbHOro xoAa (KOHLEBOW BbIKIKOHaTESNb
OTKPbITUS)
3anoMunHaHve/yganeHne nynsta pagnuoynpasneHms
ABTOMaTNYECKOE 3aKpbITNE
ABTOMATUNHECKUI PEXMM UIN NOLLArOBbIN PEXNM
PerynvpoBaHue ycnavs
PerynvupoBaHne ckopocT 3ameaneHms
ObHapy>keHre NpensaTcTBUM
.10 OcBelleHre B HOYHOE BpemMs
.11 HapyxHas Mmuratowias namna/vHaukaTop
.12 Kntoy-cenekTop 1 BCNoMOraTesibHble KHOMKM
UCNbITAHUA
TEXOBCNTY>XUBAHUE U3OENUA
3AMNACHDIE YACTU
BbIBO3 B OTXOA4bl U3AENUA
FTAPAHTUA

1 NIPEAYNPEXAEHUA

Wi

NI
N —

W=

R RNFORS N

SOEBNONTONONONG O

o

1.1 NMPEOYMPEXOEHNA
BE3OIMNMACHOCTW

HacTosdllee pykoBOACTBO MO  MOHTaxy
npegHasHa4YeHo NCKMIOYNTENBHO Jalpls
npodeccroHaIbHOro KOMMETEHTHOrO
nepcoHana. Heobxogymo npouynTatb BCe
NHCTPYKLMN Nepen TeM, Kak NpucTynatb K
MOHTaxKy. Bce TO, 4TO He NpeaycMOTPEHO B
HaACTOSALLMX WHCTPYKLUMSAX, He pa3peLleHo;
HenpenoyCMOTPEHHOE UCMOJIb30BaHME MOXKET
CTaTb MPUYMHOW MOBPEXOAEHUN  U3OEeNUd
N WCTOYHMKOM OMACHOCTU [AOnsa Jtogen wu
NpPeaMeToB. [MponsBoauTenb CHUMaeT
C cebs Kakyto-imbo OTBETCTBEHHOCTb B
Ccry4ae HecoBMOOEHUS  UHCTPYKUMA — Npu
CTPOUTENBCTBE BOPOT, @ TakXke B Crlyvae
aedopmauuii, KOToOpble MOMYT BO3HUKHYTb BO
BPEMSNXMCMNONb30BAHNS. XpaHNTEHACTOSLLIEE
PYKOBOACTBO A5 ByayLIero NCrnofib30BaHKS.
[1pOEKTUPOBaAHME, U3rOTOBIEHNE YCTPOUCTB,
coctaBnqaowmx RAMPART, v HacTtosuiee
PYKOBOACTBO  MOJIHOCTbIO ~ COOTBETCTBYIOT
OencTByoWMM HopMaM. C y4eToM cuTyaumin
pUCKa, KOTOpble MOryT C030aBaTbCA BO
BpeMs MOHTaxKa 1 ncnosib3osaHng RAMPART,
HEOOXOAMMO, YTOObl MOHTaXK BbINOSIHAICS
npyv MNOJIHOM COOMOEHUN BCEX 3aKOHOB,
HOPM U NpaBw/l; B HaCTHOCTW:

no

1.2 MPEOAYTNPEXOEHNA MO MOHTAXY
* [lepen TeM, Kak MPUCTYMUTb K MOHTaxy,
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ybenounTech B Ha 4K HY>KHbIX
NHCTPYMEHTOB 1 MaTepuanoB, KOTOPbIE
MOryT noTpeboBaTbCa [O/19 3aBepLUEHUS
aBToMaTu3daumm ¢ umcnosnb3osaHnem RAM,
B COOTBETCTBUU C KOHKPETHOW CUTyaLMEN
019 CMOJNIb30BaHKIS.

e ABTOMaTM3M He LOJKEH MCMNOMb30BaTbCH,
0O Tex nop, noka BopoTa He 6yayT
6e30onacHbIMN.

o MaTtepwan yNaKOBKM OOJKEH
BblOpAachbIiBaTLCA NPU MOSIHOM COBOEHNN
MECTHOIo 3aKOHO4ATENbCTBA.

1.3 MPEOAYNPEXOEHNA

SKCINYATALNN

e He BbINONHAWNTE MOAMMDUKAUMM YHacTen,
He NpenyCMOTPEHHblE B HACTOSLLEM
PYKOBOACTBE. OTUAENCTBUAMOIYT NPUBECTA
K BOBHUKHOBEHMIO HencnpaBHOCTEWN.
[MponsBoauTenb CHUMaeT C cebs
NMOOY0  OTBETCTBEHHOCTb, CBHA3aHHYKD C
N3MEHEHHbIMY N3OENNAMMU.

e [Isberante MOrpy>XeHuss B BOAy WNW
OpYyrve >KNOKOCTU 4acTen, OTBevaroLyX
3a aBTomMatmzaumo. Bo Bpems MoHTaxka
cnenyet nsberatb NPOHNKHOBEHNS
XKNOKOCTEN BHYTPb LIEHTPaNbHOM CTaHUuMu
N OPYrX OTKPbITbIX YCTPOWCTB.

e ECAM XMOKOCTW  MPOHWKHYT  BHYTPb
aBTOMaTUYECKNX YCTPOUCTB, HeMeaJIeHHO
OTKJIKOUUTE SNEeKTpONUTaHne "
obpalwlantecb B LUEHTPp  Texcepsuca
Comunello; npumeHeHne RAMPARTB Takmnx
YyCNOBUAX MOXET CO34aBaTb OnacHble
cuTyaumn.

¢ He xpaHute kakue-nmbo vactm RAMPART
PSAOM C UCTOYHMKAMK HarpeBa M PSOooM
C njameHeMm; 9TV  OEUCTBUA  MOryT
noBpeanTb M3OeNne 1 ctaTtb MPUHUHOW

no

HeMcnpaBHOCTEW, noxXapa WK OnacHbIX
cuUTyauun.
B cnyyae ONNTENbHbIX neproaoB

NPOCTOS, 4YTOObl M3BEexaTb pUCKa YyTe4dek
BPeOHbIX BELWEeCTB W3 [OOMOJIHNTEIbHOIO
aKKyMyJI9TOpa, PEKOMEHOYETCH BbIHYThb €ro
N XpaHUTb B CYyXOM MECTE.

e CoeauHUTE LEeHTPasIbHY CTaHLUMIO TOSTbKO
C JIMHUEN SNIEKTPONUTAHNS, 060PYA0BaAHHOM
6e30nacHoOW CUCTEMOW 3a3eEMIIEHNS.

e Bce onepaunn, Tpedywoulme OTKPbITUS
kopnyca RAMPART, 0o/>KHbl BbIMO/THATLCS,
Korga LeHTpasibHad CTaHUuus yrnpaBieHUs
Obla  oTcoeguHeHa  OT  UCTOYHMKA
SNEKTPOMNUTAHNS; ecnu YCTPOWCTBO
pasbeaVHEHVS pacnofiaraeTcs He3aMeTHO,
HY>XHO nomMmecTuTb nnakat: "BHVIMAHNE,

VOET TEXOBCJTY>XXVIBAHVE”.

e Ecnm nponsonaeT cpabaTbiBaHne
aBTOMaTUNYECKMNX BblKtOYaTENEN
Nu npenoxpaHnTenen, nepen X

BOCCTAHOBJ/IEHMEM HEODOXOOMMO HanTn W



YCTPaHUTb HEUCNPaBHOCTb.

® B cnyyae HeyCTpaHUMbIX HencnpaBHOCTEN,
NPUMeEHs  MHAOPMaLMIO,  YKa3aHHYHo
B HacCTOSILLEM  PYKOBOACTBE,  HY>HO
obpallatbcs B LEHTP Texcepauca.

e Ecnn npownsonget cpabaTbiBaHVe
aBTOMaTUYECKMX BblKtO4aTENEN
Nnu npenoxpaHnTenen, nepen X

BOCCTAHOB/IEHNEM HEOOXOOMMO HanTn W
YCTPaHUTb HENCMPaBHOCTb.
e B cnyyae HeyCcTpaHUMbIX HEMCMPaBHOCTEN,

NPUMeEHs  MHOPMaLMIO,  YKa3aHHYHo
B HacTosllLeM pPYyKOBOACTBe, crieayeT
obpaTnTbCS B LeHTp  Texcepsuca

COMUNELLO.
2 MOAEJIN U ONMNCAHUE U3OENTUN

2.1 ONUCAHUE

ONEKTPOMEXAHVYECKUA  MPUBOLA ~ ANS  CEKUMOHHbIX  OBEepen,
cbanaHcMpoBaHHbIX Ha Mpy>XMHax. MOTop-peayKTop NpUMEHSeTCS
BMECTE C Hampas sloWMMM C PEMHEM WM LENblo nepenayu,
3MIEKTPOHHOM CTaHUMen ynpaBfeHusl, BKITIOYalOLLEN 3NEKTPOHHbIE
KOHLEBbIE BbIKNOYaTENM (KOOepbl) Ana gsuratens 24B nocT. Toka,
NoAcoeanHaeMbIM pagmonpueMHmkom: 433,92 My «y3kas nosoca
4acToT».

2.2 TUNUYHBIA MOHTAX

YCNOBHBIE OBO3HAYEHNS ) )

A MOTOP-PELYKTOP C BHYTPEHHEM LIEHTPASTBHOM
CTAHLIMEN

B ®OTOSMEMEHTbI MPW SAKPLITAN

C  MUTAIOLLAS TAMMA

D  KJHOY-CENEKTOP

3 TEXHUHECKUE XAPAKTEPUCTUKU

MEXAHUYECKWE XAPAKTEPUCTNKN

RAMPART 600 RAMPART 1000

HomuHanbHaa cuna 600 N 1000 N
MlaX|mum Travel 3000 mm

Distance

MakeoumansHas 80 mmis 100 mm/s
CKOPOCTb TArN

Bec npuBoga 10 Kg 10,5Kg
TEXHNYECKUWE XAPAKTEPUNCTUKN

RAMPART 600 \ RAMPART 1000

MutaHne 230 B nep. Toka 50 Hz

Beixon murarowieit 24 B noct. Toka 5 W max.

namnbl

Bbixon apuratens 24 B nocT. Toka 1x65 W max.
[rarme 28 B nocT. Toka 8W max.
(POTO3NEMEHTOB

Pa6oyana Temneparypa -10+55°C
PapvonpreMHuK 433,92 MHz

Mepepatyvkn 18 6UT UM HENPePLIBHO N3MEHAKOLLMICA KOf,

Makc. Konmyecteo

kopoB TX B namMATn 200

HomuHanbHaA
MOLLHOCTb

100 W 150 W

MakcumarbHoe
noTpebnexve

4 MOHTAX

4.1 NPEOBAPUTEJIbHBLIE MPOBEPKIN
[ns npaBunbHOM paboTbl aBTOMATUSALMN HY>XKHO yEeamTbes, UTo:

1,0A 1,5A

e Bce NpuHaanexXHOCTU MMEKOT COOTBETCTBYIOLLIME Pa3Mepb.

e BopoTa, ecnv OHW OCTaB/ieHbl CBODOAHBIMW, HE MepenBuraioTcs
CaMOCTOATENbHO.

e CobnogalTca  MUHUMalbHbIE
yKa3aHHble Ha pUcyHke 1.

e B cnyyvae ONPOKNOBIBAIOLLIMXCS BOpPOT, cobnopanTte
OCTOPOXHOCTb, 4TOObl BOPOTA He BCTyNa/Mi B KOHTaKT C
HanpasngoLen Lenu. (puc. 2).

e [lpoBepbTe, YTO BAO/Ib MYTN ABMKEHUS BOPOT, Kak Mpu 3aKpbITUn,
TaK U NPU OTKPbITUAW, HET TOYEK CUNIbHOITO TPEHNA.

MakcumasibHble  pas3mepb,

4.2 MPEJENBI MPNUMEHEHNA

Mepen BbINOSHEHNEM MOHTaXXa MOTOP-PEAYKTOPA HYXXHO NMPOBEPUTD,
YTO €ero XapakTEPUCTMKM COOTBETCTBYIOT yKasaHHbIM B Mpegesnax
npuMeHeHus B 'NaBe “TexHUYeckne xapakTepucTkmM n3nenns’”.

4.3 MOHTAX MOTOP-PEOYKTOPA MOJ. RAMPART

4.3.1 MOHTAX

e [lomecTuTe 2 yacTu Hanmpasnswowen ons céopku. (MponycTute
3TOT NYHKT, €C/IN OHa COCTOUT U3 OOHOWN YacTw).

e [ponycTnTe BHYTPW HanpPaBASOLLMX TOPLEBYIO HYaCTb CO LUKNMBOM
PNC. 3.

o CoenHuTe ABE YacTW HanpasStoLLEN MPY MOMOLLM COEOVNHEHWS,
Kak nokasaHo Ha pucyHke. (IMponycTuTe 3TOT MyHKT, €ciu
Hanpae/AloLWas COCTOUT U3 OOHOM YacTw).

e [lomecTuTe TOpLEBYIO 4YacTb C LUeCTepHern Ha
HanpasnaoLLen 1 cobepute Tary ¢ npy>xuHon (PUC. 5).

e 3aTaHUTe rariky B KOMMIEKTE OTHOCUTENBHO MPYXMHbI, NOKa He
OyOeT Nosy4eHo JOCTaTO4HOE HaTshkeHve pemHs/uenmn (PUIC.6).

e [lpucoeguHUTE pblvar TArM U KpenexxHylo ckoby K BopoTam, C
HanpasNAIOLLEN TENEXKON (MOXKHO MCMOJIb30BaTh TOIBKO pbldar
“A”) (PUC. 7).

e BcTaBbTe OMOPHbIA KPOHLUTENMH HanmpasAsowen BAOb Camow
Hanpasnstowen (PUC. 8).

e [puKpenuTe NPYBOL K HampaBASOLWENn npy NOMOLUM BUHTOB ©
KpoHLLUTenHoB B koMnnekTe (PNC. 9).

® [puKpenuTe OMOPHBbIE KPOHLLTENHBbI B KPOHLUTENHY MOALEPXKKN
HanpaBnsowen (PVC.10). MnacTuHbl C OTBEPCTUSAMU MOXXHO
paspesaTe B COOTBETCTBMM C Tpebyemom pnmHon. B cnyyae
NPSIMOro KPenaeHnst K MOTOJIKY, KPOHLUTENMHbI B KOMMIEKTE He
NCMOIb3YIOTCH.

e [pukpenuTe NepefHNIN KPOHLUTEH Hag BOPOTaMu B LIEHTPaIbHOM
nonoxenun. (PNC. 11).

e CoeanHUTEe HanpaBfsOWYO U NepefHUA  KPOHLUTENH Hapg
BOPOTamu NP1 MOMOLLIM LLITBIPS U LUNAMHTA B komnnekTte (PVC.12).

e [lpukpenuTe HanpaBAsOLWYy K MOTOMKY, Kak Mokas3aHo Ha
pucyHkax 13 n 14.

e [lpukpenuTe pbidar TAry K BOpPOTamM MPU MOMOLUM LUTHIPS ©
wTtndta B komnnekte (PNC.15).

e [lpuBSKNTE LLUHYP akTuBaLmm pydHoi pasbnokunposku (PC.16).

KOHeL|

4.4.2 PETMYIMPOBAHWE KOHLEEBOIO BbIKTIOYATESIA

e OTBVHTUTE N MOMECTUTE KOHLEBOW Bblk/touaTesb B Tpebyemoe
nonoxexve, cm. PVC. 17.

o 3ab/10KMPYNTE KOHLEBOW BbIK/OYATE b, 3aKPYTUB BUHT.

4.4.3 PYYHASA PA3SBJIOKNPOBKA

e [Ins pasbioKMPOBKM 1N PYYHOrO MepeaBKeHrst BOPOT HY»HO
MOTSHYTb 3a LUHYP, MPVBS3aHHbIN K TENEXKE, NepeaBuratoLLencs
BOOJIb HanpasnsioLlen. (PUC. 18).

* BopoTa MOryT nepemMeLaTbCsl BPY4HYHO.

5 AJIEKTPUHECKUE COEANHEHUA

[MpvBOoAO, MNoCTaBngeTcs C kabenem nuTaHusl, C BO3MOXXHOCTbIO
COeOMHEHNSt C SNEKTPOLLMTOM (06OPYAOBaHHbIA COOTBETCTBYIOLLEN
3awmTon). [na  coegMHeHVs  MPWHAANEXHOCTEN  (KHOMOK,
CeneKTopoB, (POTO3NEMEHTOB 1 T. [.) CM. CleayLumi naparpad.
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e Ha aTane MOHTaKa HEobxoaMMo
MCMNO/Ib30BaTh WUCKIIOYNTENBHO Kabenn ¢
OBOVIHOM umn3ongaupen (kabenu ¢ 4exsiom),
Kak O0/19 COEANHEHNS C HanpPs>XeHNeM ceTu
(230 B), Tak n gns coeguiHEHUN O4YeHb
HW3KOro HanpshxeHusa 6esonacHocTn SELV
(MHOVKATOPHbIE NaMmbl, POTOINEMEHTDI).

e [IBOMHAA u3onaumsa  kabenem  OO/KHaA
COXpaHATbCA OO0 MecTa COedUMHEHUA C
KNeMMamy, CHuMasd 0BO0JI04KY  TOJIbKO
PAOOM C  KJEMMHUKaMW, W 3aKpenasas
kabenn obBaskamu.

e //Icnonb3ynte npu
NJ1acTVUKOBbIE KaHasbl.

¢ [/Icnonb3yinTe pasHble KaHasbl A9 NPOBOAKMN
HN3KOro HanpsxeHusa (230 B) v npoBoakKn
O4YeHb HMU3KOro Hanpsi>XxeHns 6e30MacHOCTU
(SELV).

¢ [TIPOBOAHMKMN OYEHb HW3KOrO Hanps»KeHUs
6€e30MacHOCTU OO/MKHbl ObiTb (PU3NYECKU
oTaeneHbl (MUHUMYM Ha 4 MM B BO3yxe) OT
NPOBOHVIKOB HAMPSXXEHWNSA CETU, TN XKE OHN
OOJ/KHbI OblTb Kak crieflyeT M30/MPOBaHbI
NPV MOMOLLM AONOSHUTENbHOW N30MSLUMK C
MUHUMaNbHOW TONWMHON 1 MM.

e icnonb3dynte kabenn FG7 2x1,5 mm2 B
KayecTBe Kabenen nuTaHus wnn kabenu
BbICLLEN KaTeropumn.

e [lepen ceTbld NUTAHUS aBTOMATUYECKOW
CUCTEMbI  HEOBXOOMMO  MNPeayCMOTPETb
YCTPOMCTBO,  rapaHTupylollee  MoJiHoe
BCEMOMIIOCHOE  pasbeanHeHne cetn (C
Kateropuen cBepxHanps>keHna Il n ¢
MUHUMaJsIbHbIM ~ PACCTOSIHMEM  OTKPbITUS
MeXay Pa30MKHYTbIMMN KOHTaKTamu
KaxkOoro rnosioca 3 MM), B COOTBETCTBUAU
C nMpaBWIaMn MOHTaXa W  HaMPaMyko
COEANHEHHbBIMW C KJIEMMaMW MUTaHUS.

MOHTaXke TOJIbKO

5.1 PEMYJINPOBAHUE VN COEOUHEHWE MPUHALNEXXHOCTEN
5.1.1 CCbIJIKV HA MAHEJb YMPABJIEHNA 1 PETYJIMPOBAHUA

F1: 3awmuTHbIN  Npegoxpanntens cetn 230B nep. Toka
(F3.15A250V)

F2: 3awmuTHbIN  NpegoxpaHnTens cetn 24B nocT. Toka
(F16A250V)

TR1: PerynuposarHne CWUJIbl  (MakcumanbHas cuna B
HanpaB/IeHUM YaCOBOW CTPESNKMN).

TR2: PerynvupoBanne CKOPOCTU SAMELJIEHNA
(MakcuMarnbHasi CKOpOCTb B HampaB/iieHUM 4acoBOW
CTPENKM).

P1: KHomka 3anoMuHaHns nynbToB pagnoynpasieHus.

P2: KHOMKa 3anomMnHaHus MakCuMasibHOro xoaa.

S1: CenekTop BKJ/IOYEHWUS aBTOMAaTUYECKOro 3aKpbITUS
(ON)

S2: Cenektop [ONs pexuma ynpasaeHUs noLaroBbiM
aBxeHnem (ON) nnm aBTOMaTUYECKUM OBMKEHVEM
(OFF).

POWER LED: OcgeLLeHre npu OTKpbITUK BOpOT LED 2W

LED1: CurHanbHbIn ceetoamon  (feedback) Hann4ns
HanNPsHKEeHUA.

LED2: CurHanbHbIn cBeToaMos, (feedback) ons
NPOrpPaMMNPOBAHNA MaKCMMasIbHOrO Xoaa.

LEDS: CurHanbHbI ceeToamog (feedback) ons 3anomunHanHms/

yIaneHvst NyibTOB paamoynpaBieHns.

5.1.2 KNEMMbI O/15% COEOAVNHEHNA NMPUHALJIEXKHOCTEN (CN1)

1 GND (o6wmin)
2: Bxofd KHOMKM ynpaBieHWs1 OTKPbITUEM-3aKPbITUEM
(NA).
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3: Bxog kHonku cton (NA).

4: Bxog yctponctBa 6e30macHOCTM  (HOTOSNEMEHTOB
(N.C)

5: [MutaHne 28B nocT. Toka+ YCTPOMCTBO B€30MacHOCTH
HoT031EMEHTOB (Makc. 300 MA).

6: [MutaHne 28B NOCT. Toka- YCTPOMCTBO 6E€30MacHOCTH
(POTOSIEMEHTOB.

7. Mutanne 28B nocTt. Toka+ Murarowas namna (Makc. 5
BT).

8: MuTaHne 28B nocT. Toka- MuratoLas namna.

9: Bxop aHTeHHbI (ropsvmnin MosIoC).

10: GND (06wwmn).

11: Bxog ycTponicTtea 6e3onacHocT 8K2 (N.A.).

5.1.3 3AMOMUHAHVE MAKCUMA/IbHOMO XOOA (KOHLIEBOM
BbIKJTKOHATES b OTKPbITUA)

[N HacTpoVkM MakcumanbHoro xoaa FEA (9N1eKTPOHHbIM KOHLIEBOW
BbIK/tOYATENDb NPU OTKPbITUM), HEOOXOOAMMO, 4TOObI ABUraTenb Obin
coeduHeH C cekuvel npu MNOMOLUM COOTBETCTBYIOLLErO pesbca
M 4TOObl PONNK TAMKM Obl1 COEAMHEH C LENb (MM pemHem). [Ons
BbIMO/IHEHVST JaHHbIX OMnepaumii MexaHU4eckon COOpPKW CM. rfiasy
“MEXAHVNYECKAA CBOPKA”. Heobxogumo TakXe CcoeauHuTb
MUHUMYM OfHY KHOMKY yrnpasneHusl (Wi UMeTb B HanMuum oguH
nynbT paguoynpaBfieHUsl, BHECEHHbII B MNaMsaTb) U aKTUBHOE
YCTPONCTBO 6e3onacHocTh (doToanemeHT) (curHan N.C.). Ons
npvema FEA, nopanTte nutaHne K OBUratesto, NOMECTUTE CEKLMIO
B MOJIOXKEHWE “MOYTU 3aKpbiThs” (Ha paccTosHUM okoo 500 Mm
OT yropa 3aKpbITusl), BO3LENCTBYSI HA KHOMKY yrNpaBieHus WM Ha
nyabT PaguoynpaBaeHNs. HaxxMuTe 1 4ep>Knte HaxxaTon KHomKy P2
Ha WWTe ynpasieHns 00 Tex nop, Nnoka CBETOAMOL CUrHanmMsaumm
LED2 He 3aroputcs, oTtnyctuTte kHomky P2 (LED2 HauHeT murathb).
PasbedVHUTENb HAYHET MaHEBPUPOBaHME AN 3aKpbITUS 00 yrnopa.
Mocne 3akpbITns (MOAyYEeHUST HYNEBOrO MOMOXKEHWUS) HavMHaeTcs
MaHEBPUPOBAHME Ha HU3KOW CKOPOCTU: KOrga CekUust OOCTUrHET
Tpebyemoro nonoxerus oTkpbitns (FEA) BHOBb HaXKMUTE KHOMKY
P2, cekuusi ocTaHaBNMBAETCS B TMOJSIOXKEHWUN MOJIHOMO OTKPbITKS
(MakcumManbHbin - xod), LED2 npekpaliaeT muraHne u  3atem
BbIK/IO4AETCS, NOATBEPXAas 3aroMUHAHNE MaKCUMarbHOro xoga.
B kayectBe anbTepHaTMBbl BO3MOXHO OdaTb XOOy 3aKOHYUTbCH,
oonas OO MexaHM4ecKoro ynopa  (BCTaBfIEHHOrO B PESbC),
3aperncTpupoBas nonoxerHve FEA. 3atem gsuratens npovsBegeT
MaHeBp aBTOMATMYECKOro 3akpbiTusa. [lpouepypa npuema FEA
MOXeT OblTb BbIMNONHEHA BHOBb, ecnn TpebyeTcs, TONbKO ecnu
ABuratesnb nosyyaeT nuTaHue B nonoxeHun CTon (Uny NosIHOCTbIO
3aKpbIT, N NONHOCTBIO OTKPbIT).

5.1.4 SATIOMNHAHWNE/Y DANEHVE MYJBTA PAONOYTMPABJIEHVA

Ons sanomuvHaHWs nynbTa pagvoynpasieHns (paguonepepaTymk

Comunello) gocTaTto4HO HaxkaTb Ha KHOMKY P1 naHenu ynpasnieHus,

cnenyst NNOrMyYecKon CXeMe yrnpaB/ieHus:

KaHan 1: Haxmnte ognH pas Ha kHonky P1, LED3 murHet oguH
pas. HaxmuTe Ha KHOMKY nepepaTyvka, KOTOPbIA Bbl
X0TUTe 3anporpamMmmmpoBaTb ¢ dyHkumnen OTKPbITUA-
3AKPbITVA.

KaHan 2: HaxkmuTte gga pasa Ha kHornky P1, LED3 murHeT gsa pasa.
HaxkmnTe Ha KHOMKY nepenaTtynka, KOTOPbIA Bbl XOTUTE
3anporpammmnpoBaTtb ¢ dyHkumen CTOI.

Cbpoc: Haxmnte Ha kHomky P1 Tpu pasa, ceetognon LED3

3aropuTCs MOCTOSIHHBIM CBETOM. HakmuTe n gepxute
HaxkaTom kHonky P1, ceetognog LED3 6bICTPO Muraer,
OEpXUTE HaxKaTom kKHomKky P1 fo Tex nop, moka CBETOAMOL,
LEDS3 He npekpaTuT muraHve (noareepykgaeT cTupaHve
BHECEHHbIX B MaMsTb MyfIbTOB PaguoynpaBieHns).

5.1.5 ABTOMATVHECKOE 3AKPbITVE

[Opuvratens obopyayeTcst BKIIKOHAEMbIM aBTOMATUYECKMM 3aKPbITUEM.
Ons BKIYEHVS WA OTKIIIOYEHUST aBTOMAaTU4EeCKOro  3aKpbITUS
(NocTosiHHOE BpeMst 3akpbiTna cocTaBnseT 50 Cek.) HaXMUTe Ha
cenekTop S1 crneayowmm obpa3om:

S1 B cocTosHUN BKJ1. ABTOMaTMYECKOE 3aKpbITHE BKIKOYEHO

S1 B cocTosaHMNn BbIKJ1. ABTOMaTMYECKOE 3aKPbITME OTKIIIOYEHO
3aBOACKNEe HACTPONKM: ABTOMATUYECKOE 3aKPbITUE BKITKOYEHO.

5.1.6 ABTOMATUYECKWI PEXKIIM IV MOLLIAFOBbIV PEXKM
CyLLecTBYIOT AiBa peXMMa YNPaBIeHNs OBVKEHNEM: ABTOMATUHECKII
PeXnM (MPY KaXKOOM HaxKaTUM Ha KHOMKY OTKPbITUS-3aKpbITKS
WK nynbTa paguvoynpasieHns OBUratenb U3MEHSET HanpasieHne
OBWXKEHNS) mnn TlowaroBbid (MPY KaxKOOM HaxXkaTuM Ha  KHOMKY
OTKpbITVS-3aKpbITUS MW NynbTa pagvoynpaBieHus ABuratenb
UMKINYeckn npoBoanT mMaHeBp OTKpbITUS-3akpbitua-Cton). Ons
Bblbopa HY>XHOIro peXknma MCnosb3ynTe cenexkTop S2:

S2 B cocTosHUM BKJ1. Bkto4eH NowaroBbIi pexxmm



S2 B cocTosHuM BbIKJT. BkatoyeH aBTOMaTNYECKUIA PEXM
MPUMEHAHVE: Ecnn  BblIGUpaeTcst  aBTOMATUYECKUA  PEXUM
ynpaBneHusl, HeO6X0AMMO caenaTe NPoBOAKY KHOMKM CTon (KnemMmbl
M1-M3), ecnm Bbl XOTUTE OKOHYaATESIbHO OCTAHOBUTb CEKLMIO B
TpebyeMOM NONOXKEHNN (00 MOSyYEHMS caeaytoLle KomaHapl).
3aBOACKNE HACTPONKM: ABTOMATUYECKNA PEXNM.

5.1.7 PETYIMIPOBAHVIE YCNTU4A

PerynupoBaHve cubl  BbIMOMHAETCS MPW  MOMOLWM  TPUMMEpa
TR1. Perynupys ero B HanpaB/EHUN 4YacoBOW CTPESKWU, cuna
TAMM yBENMYMBAETCS (B HanpaBfieHWW MNPOTMB 4acOBOW CTPENKM
yYMeHbLLaeTCsl). 3aBOACKME HacTponkm: Cuna oTperyimpoBaHa Ha
MUHVMYM.

5.1.8 PETYJIMIPOBAHVE CKOPOCTV BAMELJIEHA

PerynupoBaHue CKOPOCTW 3aMef/IEHNS BbINOJIHAETCS NMPU MOMOLLM
TpuMmmepa TR1. Perynupyst ero B HanpaBfieHW YaCOBOW CTPESKM,
CKOpPOCTb  yBEMYMBAETCA BO BpeMs asdbl 3amMenneHns (B
HanpasAeHU NPOTUB YacOBOW CTPENKN yMEHbLUAeTCs). 3aBOACKME
HacTpoiku: CKOPOCTb 3aMef/IeHNs OTperyMpoBsaHa 1o MUHUMYyMa.

5.1.9 OBHAPY>KEHWE MPEMNATCTBIAI

[euratens ob6opyaoBaH CUCTEMOM OBHaPYXXEHUst MNPEensTCTBUN,
OEeNCTBYIOLEN BO BPeMs HOpMasibHOro xoga. Korga npensTcTeBue
HaxoguMTCs Ha MyTW [OBWKEHUS CekuMn, ABurateflb 6n0oKMpyeTcs
npv MPeBbILUEHUN CUMbl yaapa, MnpeayCMOTPEHHOM CTaHOapTOM,
npv NOMOLLKM LMpoBoro Kogepa. [suratens HeHagoaro n3MeHseT
HanpasneHne ABVXXEHIS U OCTaeTCsi B COCTOSHUM CTOM A0 NONyHeHNs
CnepyoLLen KoMaHabl.

5.1.10 OCBELLEHWME B HOYHOE BPEM4A

BHyTpW gpuratens nmeeTtcsa noaceeTka co ceetoamnonom LED (2 BT,
ropuT HEeMOABWKHO), KOTOpas BKIOYAETCH MPW KaXKOOM MaHeBpe
1 OCTaeTCs BKIMOYEHHOW B TeyeHue npumepHo 30 CekyHn nocne
Ka)KLOM KOMaHApl OCTAHOBKM (MOSIHOCTBIO OTKPBITO MW MOSIHOCTHIO
3aKpbITO). 3OTa yHKUMS BCerga MNpPUCYTCTBYET U €€ HEMb3k
OTKJ/IOUUT.

5.1.11 HAPY>KHAA MTAFOLLIAA NTAMMA/MHOVNKATOP

Ecnm HeobxooMMO COeOMHUTL MUratoLLyto Nlammiy WM Hapy>XHble
VNHAOMKATOPbI, MOXKHO MCMONb30BaThb CneumabHble KNeMMbl MUTaHNS
(Manenb ynpasnenus: M7-M8). Bbixod, KnemMm nogaeT NOCTOSHHOE
HanpshkeHve (28B NocT. Toka) ¢ MakcuMasnbHbIM NoTpebeHem 150
MA (SWIFT).

5.1.12 KJTKOY-CEJIEKTOP V1 BCITOMOIATEJIbHbIE KHOMKW

B Tom cnydae, ecim  HeobxoOMMO  BbIMOMHWTbL — MPOBOAKY
BCMOMOraTesibHbIX KOMaH[ (Hanpumep, KIIY-CENEKTOP), MOXXHO
COoeaVHUTb NapaeflbHO cneunasbHble Bxodpl (Kiemmbl M1-M2
ynpasneHuns OTKpbITUEM-3akpbITeM 1 knemmbl M1-M3 ynpasneHnem
OcTaHoBKoW). O653aTeNbHO HY>XKHO, YTOObI 3TN YCTPONCTBA COCTOSIN
13 YNCTbIX HOPMasIbHO Pa3OMKHYTbIX KOHTakToB N.A..

6 UCNbITAHUA

Kaxnbll  3aneMeHT aBToMatmama, Hanpumep 4YyBCTBUTESbHbIE
KPOMKW, (POTOSNEMEHTbI, aBapuHbI OCTaHOB, U T. A., TpebyeT
cneumanbHbiX — UCMbITAHWUA. [N AaHHbIX  YCTPOWCTB  HY>KHO
BbINOIHNTL NPOLEAYPbI, MPUBEAEHHbIE B COOTBETCTBYIOLLMX pabo4mx
pykoBoacTeax. Onsa ncnoitaHnn RAMPART BbINOSHNTE NPUBEAEHHYIO
[anee nocnefoBaTeNlbHOCTb onepauuin:

e [lpoBepbTe CTPOroe BbIMOJIHEHNE BCEro MNPeayCMOTPEHHOrO
B HaCTOSILLEM PYKOBOACTBE, W, B OCOBEHHOCTW, B rnase “1
MpenynpexaeHnsa”;

e lcnonb3ys nNpemyCcMOTPEHHblE YCTPOWCTBa A5 ynpaBfieHus
WM OCTaHoBa  (K/IOY-CENIEKTOP, KHOMKW  YNpaBfAeHUs  Wan
pagvonepenaTynk), BeiMONHUTE NPOBHOE OTKPbITME, 3aKpbITME 1
OCTaHOB BOPOT, @ TakXXe NpOBepbTE MOBEAEHNE BOPOT, KOTOPOE
[OOJSDKHO COOTBETCTBOBATL MPEdYCMOTPEHHOMY .

e [lpoBepbTe paboTy KakOoro ycTponcTBa 6He30nacHOCTU,
MNMEIOLLIErocsl Ha YCTaHOBKE ((POTOSMEMEHTbI, YyBCTBUTENbHbIE
KPOMKM, aBapuinHbIA OCTaHOB U T. A.).

7 TEXOBCNY>XUBAHUE U3SAENNUA

Heobxoanmo perynspHo NpoBOAUTL TEXOOCNYXMBAHWNE, NPUBEKas
015 3TOro  KBaaMUUMPOBaHHbIA MepcoHan B COOTBETCTBUM C
OEeNCTBYOWMMN HOpMaTMBaMn U 3akoHodatenbcTsoM. RAMPART
Hy>KOaeTCs B MJIaHOBOM TEXOOCyXMBaHWM pa3 B 6 MecsaueB um
cnycTs 10 000 MaHeBPOB NMOCe NOCAEAHENO TEXODCNYXKMBAHMS.

e OTcoennHWTE MOBON UCTOUYHUK MUTaHWS OBUraTens

e [lpoBepbTe 1 3aMEHUTE BCE U3HOLLEHHbIE YacTu B ABVKEHUN
e [lpoBepbTE COCTOSIHME N3HOCA BCEX YaCTEN aBTOMAaTM3aLMN

8 SAMNACHbIE YACTH

MOXHO NPUOBPECTN 3anacHble 4YacTu, B Clydae HeobxooMmMoCTw
obpalLanTech B Ciy»xby Texcepsuca.

9 BbIBO3 B OTXO[bl

B koHue cpoka CJ'Iy)K6bI CUCTEMbl aBTOMaTM3auunn  HYy>XHO
BblBE3TU €€ B OTXOAbl, C MPUBEYEHMEM KBaIMPULMPOBAHHOIO
nepcoHana. MaTepvanbl [O/DKHbI  MOBTOPHO  YTUM3MPOBATLCH
NN BblIBpackIBaTbCS B COOTBETCTBUM C OENCTBYIOLLMMA MECTHbLIMU
npasnnamMmun.

10 FAPAHTUA

[apaHTVg  Ha  MNpaBWIbHOE  (OYHKLUMOHMPOBaHWE  MpUBOAOB
komnaHmm Fratelli Comunello S.p.a cocTtaBnser 24 Mecsaues ¢
0aTbl N3roTOBAEHWS, MPY COBMOAEHUN UHCTRYKLUMIA MO MOHTaXy U
3KCnyaTaumm yKasaHHbIX B 4aHHOM pykosoacTtse. Fratelli Comunello
S.p.a. rapaHTMpyeT PEeMOHT WM 3ameHy AedeKTHbIX OeTanen
(aKBMBaNEHTHblIE pPa3Mepbl KOMMeHcauunm He obecneynBaroTcs),
nocne aHannaa cneumanicToB komnanum Fratelli Comunello SpA n
TONBbKO MPU UX NOATBEPXAEHUM OedeKTa U3roToBaeHust. Pacxoapl
Ha TpaHCnopT ToBapa (C Mnokynatens [o komnaHun ®patennn
KomyHenno n ¢ ®patenum KomyHenno o nokynartesns) Bo3naraTcs
Ha nokynatens. LedekTHbIn ToBap Bo3BpalleH Fratelli Comunello
SpA npuHagnexxaeT komnaHum KomyHenno. CTOMMOCTb BbIMOJHEHNS
PEMOHTA 1 3aMeHbl AeeKTHbIX TOBAPOB BO3/1araeTcs Ha nokynaTtess.
He BbinnaymBaeTcs KOMMeHcaUuMst 3a Nepuof, B Te4eHNE KOTOPOro
NpVBOA He paboTaeT. PEMOHT nnn 3ameHa AedeKTHbIX TOBapOB He
OT/IOXKUT CPOK rapaHTun.

MokynaTene [O/MKEH COOOWMTL MOCTaBLUMKY, Ha CHOBaHWK
MMCbMEHHOIO  3asiBfieHVsl, Ae(EKTHOCTb TOBAapOB He MO3[Hee,
4Yem yepe3 8 OHen C paTtbl obHapyXXeHus dedekta Uanm 4OCTaBKK

ToBapoB. [apaHTUs He [elCcTBYeT B CHASAYIOLIMX  Clyvasx:
rapaHTUsi  He  MOKpbiBaeT  Nitobble  MOBPEXAEHUS  U3LENuN,
npousolledwe  Npv  TPaHCMOPTMPOBKE  WMAWM  BCNEACTBME

HEeNCNPaBHOCTW 3MEKTPOYCTAHOBKM Y MOKynaTens, 4esoBe4eCKown
XanaTtHOCTU U HEeBPEXHOCTW, HapyLIeHWs MpaBuia akcriyarauum
31EKTPOYTCAHOBKM, HECaHKLIMOHVMPOBAHHOW pa3bopkn, pPemoHTa
UM MoaudrKaummn, HenpaBUIIbHOrO NUCMOIb30BaHMS (Mbl COBETYEM
NPOBOANTb TexHM4yeckoe obcnyxmaHne 1 pas B 6 Mecsues),
NCMOSIb30BaHMS  HEOPUIMHAsbHBIX — 3anyacTeil;  BO3AENCTBUSA
aTMOCHEPHbBIX areHTOB NN XMMUYECKNX areHTOB.

["apaHTVsi He NMOKPbLIBAET CTOMMOCTb NMOTPEBUTENBCKUX MaTEPMAaoB,
npegnonaraemMbix 4eeKTOB NN HEOOBEKTUBHBIX MPOBEPOK.
Xataktepuctnkn nagenusa  Fratelli Comunello SpA  NOCTOSAHHO
yfydllaeT CBOW W3OENs, MOSTOMY TEXHWYECKME XapaKTEPUCTUKM
1N BHELUHWA BUA, 3OENUA MOTYT OblTb M3MEHEHbI NPON3BOANTENEM,
naxe 6e3 npegynpexaeHns. Apbutpaxx Bce cnopbl, KOTopble MOryT
BO3HWKHYTb, CUMUTaOTa B KomneTeHumn cypga Vicenza (VI) n 6yayT
YPErynmpoBaHbl Ha OCHOBE UTaNbSHCKOrO 3aKOHOOATENbCTBA.
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